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DT3 Series Temperature Controller Instruction Sheet

Precaution

& Warning! Please comply with safety precautions in the manual. Failure to do so may cause controller or peripheral products

malfunction, or even result in serious harm such as fire, electrical injury or other damages.

& DANGER! Caution! Electric Shock! Do not touch the AC terminals while the power is supplied to the controller to prevent electric

shock. Make sure power is disconnected while checking the unit inside.

& This controller is an open-type temperature controller. Be sure to evaluate any dangerous application in which a serious human

injury or serious property damage may occur.

& This controller is not furnished with a power switch or fuse, therefore a switch or circuit-breaker should be provided in the

N o o &

10.
11.

12.

13.

14.
15.
16.

17.

18.
19.

application system including this unit. The switch or circuit-breaker should be nearby and easily reached by operator, and must
have the mark disconnecting means for this unit.

Always use recommended solder-less terminals: When integrated into a temperature control system, the maximum ambient
temperature is 50 degree C. Fork terminal with isolation (M3 screw, width is 5.8 mm). Make sure all wires are connected to
the correct polarity of terminals.
Do not allow dust or foreign objects to fall inside the controller to prevent it from malfunctioning. Never modify or disassemble the
controller. Do not connect anything to the "No used" terminals.
To prevent interference, keep away from high voltage and high frequency when installing. Do not install and/or use the controller
in places subject to:
(a) Dust or corrosive gases and liquid; (b) High humidity and high radiation; (c) Vibration and shock;
Power must be off when wiring and replacing a temperature sensor.
Be sure to use compensating wires that match the thermocouple types when extending or connecting the thermocouple wires.
Please use wires with resistance when extending or connecting a platinum resistance thermometer (RTD).
Please keep the wire as short as possible when wiring a platinum resistance thermometer (RTD) to the controller and please
route power wires as far as possible from load wires to prevent interference and induced noise.
This controller is an open-type unit and must be placed in an enclosure away from high temperature, humidity, dripping
water, corrosive materials, airborne dust, and electric shock or vibration.
Make sure power cables and signals from instruments are all installed properly before energizing the controller, otherwise
serious damage may occur.
Do not touch the terminals in the controller or try to repair the controller when power is on, in order to prevent electric shock.
Wait at least one minute after power is disconnected to allow capacitors to discharge, and please do not touch any internal circuit
within this period.
When maintaining the controller, please turn off the power first and use a dry cloth to clean the surface. Do not open the enclosure
or touch the internal circuit to avoid circuit destruction or malfunction.
Do not use any sharp objects to press the operation buttons. It may result in button surface damage or even electrical injury when
accidentally access to internal circuit.
Measured current: When measuring current, use an external current transformer (CT).
When using this CT device, note that the current transformer must not be under an open circuit.
When using this CT device, make sure the powered bus on the secondary side of the current transformer has been locked
and secured to the device to prevent the bus falling during the use, which could damage the device.
When using the current transformer with the device, use the transformer that is compliant with the IEC-61010-2-032 standard to
ensure safety.
When measuring current, a current transformer must be used with the device.

Use copper conductors only.



B Przeznaczenie produktu

Seria DT3 to nowy regulator temperatury charakteryzujgcy sie bardzo dobrym stosunkiem ceny do jakosci. Doskonale redukuje

koszty i czas i poprawia funkcje systemu regulacji temperatury. Dzieki wySwietlaczowi LCD wysokiej rozdzielczosci, operator moze

z tatwoscig monitorowac¢ temperatury w kazdych warunkach

co skutkuje przystosowaniem do kontroli o wysokiej doktadnosci.

m Struktura regulatora

» Definiowane przez uzytkownika przyciski i modutowa budowa.

» Zgodnos$c¢ z miedzynarodowymi normami bezpieczenstwa CE.

% Panel LCD wysokiej rozdzielczos$ci: wysoki kontrast i dostosowana grafika dla lepszej czytelnosci i prostszej obstugi.

% Predkos¢ probkowania 100ms: wysoka predkos¢ probkowania dla pomiaru temperatury i szybkiej odpowiedzi wyjscia,

DT3 pobiera z czujnika warto$¢ temperatury obiektu regulacji i przesyta dane do elektronicznego procesora. Po przeliczeniach, wg

ustalonego cyklu pracy wystawiane jest proporcjonalna warto$¢ sygnatu, za posrednictwem odpowiedniego typu wyjscia, np.

przekaznika, inpulsowego wyjscia napigciowego lub wyjscia pragdowego. Poprzez zasilenie urzgdzenia ogrzewajgcego i podniesienie

temperatury, DT3 moze kontrolowac warto$¢ temperatury w zadanym zakresie.

Wejscie temperaturyl

Regulator temperatury

Wyjscie regulaotra

(przekaznik)

(wyjscie impulsows

(wyjscie pradowe)
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® Wyswietlacz LED i przyciski

D I3
Ed =% CSelect”and "set up® keys

W& : 5ot value tuning keys

® Typy

PY: Presant value

SV Set value

C.'F: Celsius or Fahrenhait LED
ALM1~ALM3: Alarm output LED

AT: Aute-tuning LED

MAN: Manual mode LED
OUTUOUTZ2: Output LED

REMOTE: Remote control LED
EV:EVENT LED

BEl BEA  Self-defined function keys

D T3 [1I21314H5I6]718]

4‘]:@ Czujnik temperatury

Srodowisko pomiarowe

Grzatka

Seria DT3

DT3: Delta 3 seria regulatora temperatury

Rozmiar (Szeroko$¢xWysokos¢)

20: 4848 1/16 DIN 48x48mm 40: 4896 1/8 DIN 48x96mm
30: 7272 72x72mm 60: 9696 1/4 DIN 96x96mm

Typ pierwszego wyjscia

R: Przekaznik, 250VAC, 5A

V: Wyijécie napieciowe impulsowe, 12VDC -10%~+20%
C: Wyjscie pradowe, 4 ~ 20mA

L: Liniowe wyjscie napieciowe 0 ~ 10Vdc

Zasilanie A: 80 ~ 260VAC
D: 24VAC and 24VAC (DT330 7272 brak modelu)
0: brak
R: Przekaznik, 250VAC, 5A
Typ drugiego wyjscia V: Wyijscie napieciowe impulsowe, 12VDC -10%~+20%

C: Wyjscie pradowe 4 ~ 20mA
L: Liniowe wyjscie napieciowe 0 ~ 10Vdc




(6] Wejscie EVENT / funkcja CT (opcjonalne)|1 0: Brak, 1: wejscie Event 3, 2: RS-485

Wejscie EVENT / funkcja CT (opcjonalne)|2 0: Brak, 1: wejscie Event 2, 2: wejscie pomiarowe CT 2, 3: retransmisja wyjscia

8] Wejscie EVENT / funkcja CT (opcjonalne)|3 0: Brak, 1: wej$cie Event 1, 2: wejscie pomiarowe CT 1, 3: zdalne ustawienie wejscia

B Specyfikacja

Napiecie wejsciowe

80 ~ 260Vac 50/60Hz; 24Vac 50/60Hz +10%; 24 Vdc +10%

Pobdér mocy

8VA max.

Metoda wyswietlania

Wyswietlacz LCD. Wartos¢ aktualna (PV): kolor z6lty, wartos¢ zadana (SV): kolor zielony

Typ czujnika

Termopary: K, J, T,E, N, R, S, B, L, U, TXK

3-przewodowy rezystor platnowy RTD: Pt100, JPt100

Czujniki rezystancyjne: Cu50, Ni120

Wejscie analogowe: 0 ~ 5Vdc, 0 ~ 10Vdc, 0 ~ 20mA, 4 ~ 20mA, 0 ~ 50mVdc

Tryb sterowania

PID, PID programowalny (Ramp/Soak control), FUZZY, samotuningujacy, reczny, ON/OFF

Rodzaje wyjs¢

Przekaznik: 260VAC, 5A

Napieciowe wyjscie impulsowe: 12VDC, Maksymalny prad: 40mA

Wyjscie pradowe: DC 4 ~ 20mA (maksymalna rezystancja: 500Q)

Analogowe wyjscie napigciowe: 0 ~ 10VDC

Typ wyjscia alarmu

Przekaznik: 250VAC, 3A

Doktadnosé wyswietlania

0 lub 1 cyfra na prawo od kropki dziesietnej (do wyboru)

Prébkowanie

Wejscie napieciowe: 0.1s; Termopara lub rezystor platynowy RTD: 0.1s

Wytrzamatos¢ na

10~55Hz, 10m/s? przez 10min, we wszystkich kierunkach

wibracje

Wytrzymatos¢ na do 300m/s?, 3 razy w kazdej z 3 osi, w 6 kierunkach
wstrzgsy

Temperatura otoczenia | 0°C ~ +50°C

Temperatura -20°C ~ +65°C

przechowywania

Wysokos¢ pracy n.p.m. | do 2000m

Wilgotnos¢ otoczenia

35% ~ 80% RH (bez kondensacji)

B |nstrukcja uzytkowania

** Dostepne sg trzy tryby pracy regulatora: praca wtasciwa, regulacja i ustawienia poczatkowe. Po wigczeniu zasilania,

regulator jest w trybie pracy. Nalezy wybrac¢ przycisk ‘fﬂj‘aby przej$¢ do trybu regulacji. Jesli przycisk ‘fﬂj‘jest wcisniety
ponad 3 sekundy, regulator przejdzie do ustawien poczatkowych. Wcisniecie przycisku [#EEw trybie regulacji lub ustawien
poczatkowych wywotuje powr6t do trybu pracy.

%* PV/SV: ustawienie temperatury i wySwietlenie aktualnej wartosci. Za pomocg przyciskéw & 1020 ustawic

temperature zadana.

**  Zmiana wartosci parametru: w kazdym trybie pracy nalezy wybra¢ przycisk f."ﬂ‘*iaby wybra¢ zadang funkcje i uzy¢ przyciskow

[ A2y zmieni¢ ustawienia. Do zatwierdzenia stuzy przycisk 1.

Regulation Mode

< Schemat ponizej prezentuje przetagczanie pomiedzy trybami pracy :

Eresskey less than 3 sec fresskey more than 3 sec

2 Initial Setting Mode

> Operation Mode

Presskey Presskey

[ Tryb pracy wiasciwej] Ustawienie parametrow:

Ustawienia
Display Description fabryczne
m Uzyj w7 aby ustawi¢ temperature zadana, i aby przetgczac sie pomigdzy parametrami
N B use
BB | RuN/STOP: wiaczanie i wytaczanie pracy RUN
m PATTERN: rozpocznij ustawianie wzoréw (ustaw tryb kontroli na PROG) 0
m STEP: rozpocznij ustawianie krokéw (ustaw tryb kontroli na PROG) 0

SELECT POINT: Wybor pozycji punktu dziesietnego (0: tylko liczby catkowite; 1: jedno
miejsce po przecinku) 1

LOCK: Tryb blokady parametréow (LOCK1: blokada wszystkich; LOCK2: mozliwo$¢

ustawienia tylko wartosci SV i uzywania przyciskow F1/F2) OFF
m ALARM1 HIGH: Gorny limit alarmu 1 (wyswietlany w zalezno$ci od ustawien w trybie

alarmu) 4.0
m ALARM1 LOW: Dolny limit alarmu 1 (wy$wietlany w zaleznosci od ustawien w trybie

alarmu) 4.0




ALARM2 HIGH: Gorny limit alarmu 2 (wyswietlany w zalezno$ci od ustawien w trybie alarmu) 4.0
m ALARM2 LOW: Dolny limit alarmu 2 (wyswietlany w zaleznosci od ustawien w trybie alarmu) 4.0
m ALARMS3 HIGH: Gorny limit alarmu 3 (wyswietlany w zalezno$ci od ustawien w trybie alarmu) 4.0
EEM | ALARM3 LOW: Dolny limit alarmu 3 (wy$wietlany w zaleznosci od ustawien w trybie alarmu) 40

_m ALARM1 HIGH PEAK: warto$¢ max. 1

_M ALARM1 LOW PEAK: warto$¢ min. 1
M ALARM2 HIGH PEAK: warto$¢ max 2

_m ALARM2 LOW PEAK: warto$¢ min 2
W ALARMS3 HIGH PEAK: Wartos¢ max. 3 (wyswietlana gdy OUT2 jest ustawione jako wyjscie alarmu)

M ALARM3 LOW PEAK: Warto$¢ min. 3 (wyswietlana gdy OUT2 jest ustawione jako wyjscie alarmu)

_m OUT1: Wyswietlanie i dostosowywanie wartosci wyjsciowej pierwszej grupy wyjsciowej 0.0

m OUT2: Wyswietlanie i dostosowywanie wartosci wyjsciowej drugiej grupy wyjsciowej 0.0
(wyswietlane gdy OUT 2 jest ustawione jako wyjscie grzania/chtodzenia)

_m OUT1 MAX: Gérny limit % pierwszej grupy wyjsciowej (kalkulacja liniowa) 1000
m OUT1 MIN.: Dolny limit % pierwszej grupy wyjsciowej 0.0
m OUT2 MAX: Gorny limit % drugiej grupy wyjsciowej (wyswietlane gdy OUT 2 jest ustawione jako

wyjscie grzania/chtodzenia) 100.0
=N OUT2 MIN: Dolny limit % drugiejgrupy wyjsciowej (wy$wietlane gdy OUT 2 jest ustawione jako

wyjscie grzania/chtodzenia) 0.0
m CT1: Wyswietlanie wartosci CT1 (wyswietlane gdy sygnat jest podtgczony do CT1)
m CT2: Wyswietlanie wartosci CT2 (wyswietlane gdy sygnat jest podtgczony do CT2)

Nacisnij ;ﬁaby powrdci¢ do ustawien temperatury.
[ Tryb ustawien poczatkowych] Ustawienie parametrow:
Ustawienia

\Wyswietlanie Opis fabryczne
m INPUT: Ustawienie typu wejscia PT

_m TEMP. UNIT: Ustawienie jednostki temperatury ‘C/°F (niewy$wietlane dla wejscia analogowego ) C
m TEMP. HIGH: Ustawienie gérnego limitu temperatury (rézny dla réznych typdw czujnika) 850.0
m TEMP. LOW: Ustawienie dolnego limitu temperatury (rézny dla réznych typow czujnika)

-200.0
m CONTROL: Wybor sposobu sterowania (5 roznych trybéw: ON-OFF, PID, MANUAL, FUZZY and
2PID) PID
CONTROL SV: Dostepne sg 4 rézne opcje: CONS; PROG; SLOP i REMO. Tryb REMOTE jest
m dostepny CONS
gdy funkcja REMOTE jest dodana.

_m WAIT SV: Ustawienie temperatury oczekiwania (wyswietlane przy kontroli programowalnej)

_m WAIT TIME: Ustawienie czasu czekiwania ( wyswietlane przy kontroli programowalnej)

_m SLOP: Ustawienie poczgtkowego nachylenia (wyswietlane przy kontroli programowalnej)

m PATTERN: Wybor wzoru do edytowania (wyswietlane przy kontroli programowalnej). Dostepnych jest| OFE
16 wzoréw, kazdy zawiera 16 krokéw. Ustawi¢ mozna: OFF, SAVE, 0~F.

| P | TUNE: Wybor AT lub ST (wyswietlane w trybie kontroli PID/2PID) AT

| BRI | SELECT HEAT/COOL: Wybor grzania, chodzenia lub trybu podwdjnego H1H2

| EEE | ALARM1 SET: Ustawienie alarmu 1 0

| TP | ALARM1 OPTION: Ustawienie opciji alarmu 1 0

| GTEE] | ALARM1 DELAY: Ustawienie opéznienia alarmu 1 0

| EEE | ALARM2 SET: Ustawienie alarmu 2 0

| EHER | ALARM2 OPTION: Ustawienie opcji alarmu 2 0

| GTEE] | ALARM2 DELAY: Ustawienie opéznienia alarmu 2 0

o0l ALARMS3 SET: Ustawienie alarmu 3
Lrd 0
m ALARM3 OPTION: Ustawienie opcji alarmu 3 0




ALARMS3 DELAY: Ustawienie opdznienia alarmu

AL 3] 0
:m PV Color Change Function: Wybér alarmu zmianiajgcego kolor wyswietlania PV OFF
_m PPID zmiana temperatury (wySwietlane w trybie kontroli 2PID) 1.0

m 2PID reset temperatury (wyswietlane w trybie kontroli 2PID 0.5

T REMOTE TYPE: Ustawienie typu zdalnego (Wyswietlane gdy ustawione na REMO) \Ad

- (V0:0~5V; V1:1~5V; V10:0~10V; MA0:0~20mA; MA4:4~20mA)
_m Wybér funkcji pomocniczej 1 0
_m Wybér funkcji pomocniczej 2 0
_m ICOMMUNICATION WRITE: Wigczenie/wytgczenie zezwolenia na zapis za pomocag komunikacji OFF
_m COMMUNICATION SELECT: Wybér formatu ASCII/RTU ASCII
_m COMMUNICATION NO.: Ustawienie adresu do komunikacji 1
_m BPS: Ustawienie predkosci wymiany danych 9600
m LENGTH: Dtugos$¢ ramki danych 7
:m STOP: llos¢ bitow stopu 1
FLyY PARITY: Ustawienie parzystosci bitow E
- Wybierz ii Aby powrdci¢ do ustawien typu wejscia
[ Tryb regulacji] Ustawienia parametréw:
Ustawienia
Wyswietlanie Opis fabryczne
m AT: Wiaczenie autotuningu (wys$wietlane gdy CTRL=PID/FUZZY/2PID, TUNE = AT, R-S=RUN ) OFF
ﬂ ST: Uruchomienie SELF-TUNING (wyswietlane gdy CTRL = PID, TUNE = ST) OFF
IEME]  PID NO.: Wybor n-tego (n=0~5) regulatora PID. Gdy ustawiony na AUTO, PID jest wybierany 0
putomatycznie (Wyswietlane gdy CTRL=PID)
m PID SV NO.: Wybdr SV w nawigzaniu do wybranego regulatora PID (n=0~5). Mozliwy jest
m Automatyczny wybor gdy regulator pracuje w trybie AUTO (wysSwietlane gdy 100
ICTRL=PID/FUZZY/2PID).
BEEE P : ustawienie czionu proporcjonalnego (wyswietlane gdy CTRL = PID/FUZZY/2PID i TUNE = AT)
Ustaw warto$é P w nawigzaniu do wybranego regulatora PID (n=0~5). Gdy P jest ustawiona na 47.6
m IAUTO, system wyberze wartos¢ P automatycznie.
m I: Ustawienie cztonu catkujgcego (wyswietlane gdy CTRL=PID/FUZZY/2PID; parametr wybierany
~ | automatycznie gdy TUNE=AT.) 260
Ustaw warto$¢ | w nawigzaniu do wybranego regulatora PID (n=0~5). Gdy | jest ustawiona na
ﬂ AUTO, system wyberze warto$¢ | automatycznie.
m D: Ustawienie cztonu rézniczkujgcego: (wyswietlane gdy CTRL=PID/FUZZY/2PID; parametr
~ |wybierany automatycznie gdy TUNE=AT.) 41
m Ustaw warto$¢ D w nawigzaniu do wybranego regulatora PID (n=0~5). Gdy D jest ustawiona na
IAUTO, system wyberze wartos¢ D automatycznie.
| OFFSET: Ustawienie przesuniecia cztonu catkujgcego, kiedy czton catkujgcy jest rézny od 0.
N (wy$wietlane gdyCTRL=PID/FUZZY/2PID;
~ parametr ustawiany automatycznie gdy TUNE=AT.) 0
m Ustaw warto$¢ IOF w nawigzaniu do wyboru regulatora PID (n=0~5). Gdy IOF jest ustawiony
na AUTO, system wybierze wartos¢ IOF automatycznie.
PD OFFSET: Przesuniecie PD gdy czton catkujgcy=0 dla wyeliminowania uchybu statycznego. 0
F/-F Ustawienie wartosci rozmytego wzmocnienia (gdy Ctrl=FUZZY) 4
Ustawienie rozmytego pasma martwego (gdy CtrlI=FUZZY) 0
al-5 OUT1 HYSTERESIS: Regulacja histerezy wyjécia 1 (w trybie ON/OFF) 0
OUT2 HYSTERESIS: Regulacja histerezy wyjscia 2 ( w trybie ON/OFF) 0
o {-H OUT1 HEAT: Cykl kontroli ogrzewania dla wyjcia 1 (gdy Ctri= PID/FUZZY/MANUAL/2PID) Output
OUT1 COOL: Cykl kontroli chtodzenia dla wyjscia 1 (gdy Ctrl= PID/FUZZY/MANUAL/2PID) selection:
OUT2 HEAT: Cykl kontroli ogrzewania dla wyjscia 2 (gdy Ctrl= PID/FUZZY/MANUAL/2PID) C; V; S: 5sec.
e OUT2 COOL: Cykl kontroli chtodzenia dla wyjécia 2 (gdy Ctrl= PID/FUZZY/MANUAL/2PID) R: 20sec.
S COEF: Stosunek wyjscia 1 do wyjscia 2 (gdy Ctrl= PID/FUZZY/2PID i przy praca w trybie
LoEF podwdjnego wyjscia) 1.00
e DEAD: Ustawienie pasma martwego (gdy Ctrl nie jest ustawione na MANUAL i w przypadku pracy
dtHd W trybie podwodjnego wyjscia). 0
BB | PV FILTER: Wspdiczynnik filtra wejsciowego PV 1
PV RANGE: Zakres filtra wejsciowego PV 1.00




PV OFFSET: Regulacja wejsciowej kompensaciji PV 0.0
PV GAIN: Regulacja wejsciowego wzmocnienia PV 0.000

SV SLOPE: Ustawienie wznoszgcego pochylenia (gdy CRTS = SLOP)
ANALOG OUT1 MAX.: Maksymalna warto$s¢ kompensacji dla wyjscia 1

55

(1scale = 1uA; 1scale = TmV)

ANALOG OUT1 MIN.: Minimalna wartos¢ kompensaciji dla wyjscia 1
(1 scale = 1uA; 1scale = 1mV)

ANALOG OUT2 MAX.: Maksymalna warto$¢ kompensacji dla wyjscia 2
(1scale = 1uA; 1scale = 1mV)

ANALOG OUT2 MIN.: Minimalna warto$¢ kompensaciji dla wyjscia 2

(1scale = 1uA; 1scale = 1mV)
RETRANSMISSION MAX.: Maksymalna warto$¢ kompensacji dla retransmisji
(1scale = 1uA) (display when a Retransmission Card is connected to DT3)
RETRANSMISSION MIN.: Minimalna warto$¢ kompensacji dla retransmisji

(1 = 1uA) (wyswietlane gdy karta retransmisyjna dotgczona do DT3)
REMOTE GAIN: Regulacja wzmocnienia zdalnego (gdy CRTS = REMO) 0

T

=0

— | -
]

—

REMOTE GAIN: Regulacja kompensacji zdalnej (gdy CRTS = REMO) 0

REMOTE LOW: Dolny limit zdalny (gdy CRTS=REMO) 0
mM-H REMOTE HIGH: Remote higher limit (gdy CRTS=REMO) 100
EVENT1: Ustawienie funkcji EVENT1 (wyswietlane gdy karta event dofaczona do EVENT1) OFF
EVENT2: Ustawienie funkcji EVENT2 (wyswietlane gdy karta event dotaczona do EVENT2) OFF
u'_::'/:': 3 EVENT3: Ustawienie funkcji EVENT3 (wyswietlane gdy karta event dotgczona do EVENT3) OFF

Tryb PID: Kazdy z 6 regulatoréow PID moze by¢ zosta¢ zastosowany. Gdy regulator pracuje w AUTO, program automatycznie wybiera

ten regulator, ktdry jest najblizej temperatury docelowej

Woybierz grupe 0~5 regulatoréw PID i wykonaj funkcje AT, system automatycznie wprowadzi wartosci parametréw P; I; D i IOF dla

odpowiedniej grupy.

[ Wybierz nty PID (n= 0~ 5) Wcisnij 1%l Aby wybrac wiasciwy zestaw parametrow PID.

Ustaw temperature PID 0 ' Wprowadz warto$¢ temperatury PID 5 _
weisnij Bl v EE BER - Weisnij -

Wprowadz wartos$¢ cztonu proporcjonalnego dla m m Wprowadz warto$¢ cztonu proporcjonalnego

' S
dla PID 5

Wprowadz wartos¢ Ti dia PID 5 m Wprowadz wartos¢ Ti dla PID 5
—_— ——— ———

Wprowad? wartosé Td dla PID 0 Wprowad? wartosé Td dia PID 5
= I Wprowadz warto$¢ przesuniecia czionu

I \Wprowadz wartosé przesunigcia cztonu

~
o
oy

L or

catkujacego dla PID 0 o catkujgcego dla PID 5
Weisnij [$€] apy ustawic parametry w Weisnij <€ 4py ustawié parametry w trybie
trybie regulaciji regulaciji

ja: [l (] CII17 7 =T S—
Programowalna edycja: ustaw na RN lub | ustaw na. [

m Ustaw zgdany wzér numer O~F wcisnij «aby ustawi¢ zadany numer wzoru O~F

Jesli ustawieno OFF, opus¢ edycje wzordw i przejdz do m aby kontynuowa¢ ustawienia.
m Ustaw temperature kroku 0 we wzorze 0 _
Weisnij (<4] v
m Edytuj czas kroku 0 we wzorze 0 (jednostka czasu;

hh, mm)
~ Ustaw kroki 0~15

EIME® Ustaw temperature kroku 15 we wzorze 0

Al Ustaw temperature kroku 0 we wzorze 15

Edytuj czas kroku 0 we wzorze 15 (jednostka czasuj

Ustaw temperature kroku 15 we wzorze 15

EoUf Edytuj czas kroku 15 we wzorze 0 Edytuj czas kroku 15 we wzorze 15
=3 3] Wybierz aktualnie wymagany krok do wykonania Woybierz aktualnie wymagany krok do wykonaniaj
Wzoru 0 Wzoru 15
m Ustaw dodatkowy cykl (0~199) dla wykonania Ustaw dodatkowy cykl (0~199) dia wykonania
Wzoru 0 wzoru 15
Ustaw wzor potgczenie wzoru 0 (0~F; L NF Ustaw wzoér potgczenie wzoru 0 (0~F;
END; STOP) o END; STOP) -
Weisnij €aby powrécié do| Weisnij  “aby powrdcié do|

wyboru edytowanego wzoru. wyboru edytowanego wzoru




® Ustawienie regulatora przy pierwszym uruchomieniu

1. Podczas ustawiania reﬁulatora DT3 po raz pierwszy, nalezy przytrzymac przycisk =L przez 3 sekundy do czasu az na

ekranie pojawi sie i wybra¢ typ czujnika podtgczonego do regulatora. Nalezy zwréci¢ uwage, ze niewtasciwy wybor
rodzaju czujnika moze spowodowac btedny odczyt aktualnej temperatury (patrz tabela ponizej).

2. Jesli wybor typu czujnika jest dokonywany poprzez komunikacje RS-485, nalezy wpisa¢ odpowiednig wartos¢ (z zakresu
0~14) do rejestru 1004H.

3. Jezeli do regulatora jest podtgczony analogowy czujnik prgdowy to nalezy zdjg¢ obudowe regulatora i ustawi¢ JP8 na zwarcie
(Zobacz tabele ponizej

=

B Tabela typu czujnika temperatury i zakresu dziatania

Typ czujnika Ustawienie| Zakres temperatur Typ czujnika Ustawienie|Zakres temperatur
Termopara typu K 0 -200 ~ 1300°C Termopara typu TXK 10 -200 ~ 800°C
Termopara typu J m 1 -100 ~ 1200°C Czujnik typu (JPt100) 11 -20 ~400°C
Termopara typu T m 2 -200 ~ 400°C Czujnik typu (Pt100) PL 12 -200 ~ 850°C
Termopara typu E m 3 0 ~600°C Czujnik typu (Ni120) m 13 -80 ~ 300°C
Termopara typu N m 4 -200 ~ 1300°C Czujnik typu (Cu50) 14 -50 ~ 150°C
Termopara typu R 5 0~1700°C Sygnat analogowy (0~5V) g 15 -999~9999
Termopara typu S ﬂ 6 0~1700°C Sygnat analogowy (0~10V) m 16 -999~9999
Termopara typu B 7 100 ~ 1800°C Sygnat analogowy (0~20m A) m 17 -999~9999
Termopara typu L m 8 -200 ~ 850°C Sygnat analogowy (4~20m A) pou 18 -999~9999
Termopara typu U m 9 -200 ~ 500°C Sygnat analogowy (0~50m V) Ml 19 -999~9999

® Jak skonfigurowac analogowe wejscie prgdowe
Zdejmij pokrywe regulatora temperatury i ustaw JP8 na zwarcie. Zworka JP8 znajduje sie w poblizu wejscia czujnika na ptytce PCB.
Normalne wejscie (ustawienie fabryczne) Wejscie prgdowe (4 ~ 20mA, 0 ~ 20mA)

JUMPER

JUMPER

PIN HEADER
PIN HEADER
DEFAULT SETTING

B Ustawienie jednostek i miejsc po przecinku

W regulatorach DT3 mozna zmieni¢ sposobu wyswietlania aktualnej i zadanej temperatury poprzez ustawienie liczby miejsc po
przecinku oraz jednostki ( °C lub °

[
» W trybie pracy parametr oznacza wys$wietlang liczbe miejsc po przecinku — 0 lub 1. Np. dla SP=1 wyswietlana
wartosc¢ to 25.5 stopni , a dla SP=0 wartos¢ to 25 stopni.

» W trybie ustawien poczgtkowych parametr lodpowiada za wybdr wyswietlanej jednostki °C/°F
B Wartos¢ zadana i limity odczytu temperatury

»  Gorny limit mierzonej temperatury: W trybie ustawien poczatkowych jest to parametr m (temperature high), gorny limit
zmierzonej temperatury musi znajdowac sie w zakresie zgodnym z "Tabelg typu czujnika temperatury i zakresu dziatania".

»  Dolny limit mierzonej temperatury: W trybie ustawien poczgtkowych jest to parametr (temperature low), dolny limit



zmierzonej temperatury musi znajdowac sie w zakresie zgodnym z "Tabelg typu czujnika temperatury i zakresu dziatania".
»  Warto$¢ zadana: Ten parametr moze zosta¢ ustawiony tylko w trybie pracy. Warto$¢ zadana musi znajdowac sie w zakresie
pomiedzy gérnym i dolnym limitem odczytanej temperatury.

®m Filtr cyfrowy i ustawienie kompensacji liniowej

W celu uniknigcia zaktocen sygnatu wejsciowego mogacych spowodowac niestabilng prace regulatora, uzytkownik moze ustawi¢ 2

parametry odpowiadajace za fiItrac'i SEana’fu.
W trybie regulacji parametry i stuzg do ustawienia filtrow.

> (Filter Factors) Wspotczynnik filtru cyfrowego (zakres = 0~50; domysinie = 2) Wzér: PV = (Ostatnio zmierzona PV* n +
Aktualnie zmierzona PV)/ (n+1), Gdy wartos¢ jest mata to wartos¢ wyswietlona jest bliska aktualnej. Gdy wartos¢
jest duza to szybkos$¢ odpowiedzi na zmiany temperatury zmniejsza sie.

> (Filter Range) Zakres poprawnego odczytu (zakres parametru = 0.10~10.00°C)
: Dla fabrycznej warto$ci = 1, kontroler rozpocznie przeliczenie wartosci
zmierzonej, gdy aktualnie zmierzona warto$¢ znajduje sie w zakresie: Ostatnia zmierzona warto$¢ +/-1°C / °F. Z tego wzgledu, przy
duzych oscylacjach wartosci zmierzonej, zaleca sie ustawienie wyzszej wartosci parametru.

Kiedﬁ wyswietlana warto$¢ zmierzona jest rozna od oczekiwanej, mozna dostosowa¢ kompensacje liniowg poprzez parametry i
w trybie regulacji:
> (Linear Compensation Offset Value) Przesuniecie kompensacji liniowej (zakres = -99.9 ~ 99.9). Réwnanie: Wartos¢

Zmierzona = Aktualna Warto$¢é Zmierzona + Ustawiona Wartos¢ Offsetu
Na przyktad: Aktualna Wartosé = 25.0; Offset = 1.2. Po zastosowaniu kompensacji Wartos¢ Zmierzona = 26.2.

ity I 1. ) . I L . . o

> (Linear Compensation Gain Value) Wzmocnienie kompensaciji liniowej (zakres = -0.999~0.999). Réwnanie: Wartos¢
Zmierzona = Aktualna Wartosé * (1 + wzmocnienie/1.000) + Warto$¢ Offsetu. Na przykiad: Aktualna Wartos$¢ = 25.0;
Wzmocnienie = 0.100. Po zastosowaniu kompensacji Warto$¢ Zmierzona = 25.0 * (1 + 0.100/ 1.000) = 27.5.

Jesli wahania odczytu sg state dla catego zakresu odczytu to kompensacja liniowa rozwigzuje w zupetnos$ci problem nieprawidtowego
odczytu. Jesli réznice odczytéw roznig sie dla roznych temperatur to nalezy wyznaczy¢ liniowy btad odczytu i zgodnie z obliczeniami
ustawi¢ wartosci wzmocnienia i offsetu kompensaciji.

m Aplikacje dla wejs¢ analogowych napieciowych i prgdowych

Zakres wejsciowy napiecia i pradu analogowego jest wykorzystywany jako goérny i dolny limit ustawienia napiecia i prgdu regulatora.
Podczas ustawiania pozgdanego napiecia lub pradu, musi on leze¢ w zakresie gérnej / dolnej granicy. Na przyktad: jesli zakres
wejsciowego napiecia analogowego wynosi 0 ~ 5V, gérne ustawienie limitu bedzie wynosi¢ 5000, a ustawienie dolnego limitu bedzie
wynosi¢ 0. Jesli ustawienie dziesietne jest ustawione na 3 miejsca dziesietne, napiecie wejsciowe 2,5 V bedzie wyswietlane jako 2.500.
Roéwnanie wartosci wyswietlanej = (gérny limit regulatora — dolny limitu regulatora) * (napiecie wejsciowe - dolna granica analogowa) /
(analogowy gérny limit - analogowy dolny limit) + dolny limit ustawienia regulatora.

B Wytgczenie funkcji zimnego ztgcza

Funkcja zimnego ztacza termopary jest domy$inie ustawiona na wigczona, ale w niektérych przypadkach moze by¢ wytgczona.
W trybie ustawien poczatkowych nalezy ustawi¢ pierwszg cyfre (Y) Yxxx, (gdy Y = 0 wigcz / gdy Y = 1 wytgcz).

m Kompensacja Wyjscia Analogowego

Jezeli wykorzystane zostato analogowe wyjscie prgdowe (4~20mA) lub napieciowe (0~10V), warto$¢ wyj$ciowa moze by¢ osiggana
przy zastosowaniu funkcji kompensacji. Na przyktad wyjscie analogowe 1 moze zosta¢ dostosowane do wykorzystania funkgiji
kompensacji

za pomoc
parametrow m i m w trybie regulacji. Zmiana warto$ci wyjsciowej moze by¢ dodatnia lub ujemna (+/-) i moze by¢ ustawiana
za pomoca przyciskow gora/dot na panelu regulatora. Kazde nacisniecie zwigksza lub zmniejsza warto$¢ o 1uA lub 1mV

[WINTTTN]
Na przyktad, aby zmieni¢ zakres z 4~20mA na 3.9~20.5mA, nalezy ustawi¢ parametr na 500 (20.5-20=0.5mA; 0.5mA/1uA=500)
natomiast parametr na -100. (3.9-4=-0.1mA; 0.1mA/1uA=-100)

e ) . - WICINI | . o
>  Aby sterowaé wyj$ciem recznie, nalezy ustawi¢ parametlSSiIM na UKL w trybie ustawien poczatkowych.
T .
»  Aby ustawi¢ wyjscie na 0%, nalezy ustawi¢ parametr [=IEl=] |ub M na m w trybie pracy.
»  Aby dostosowac dolny limit wyjscia analogowego, nalezy ustawi¢ (w trybie regulac'ii Earametr na wtasciwg warto$¢. Np.: dla

sygnatu 4-20mA odpowiednig wartoscig bedzie 4mA. Nalezy ustawi¢ parametr (dla wyjscia 1) lub (dla wyjscia



2) na pozadang warto$¢
»>  Aby ustawi¢ wyjScie na 100% nalezy ustawi¢ parametrm (wyjscie 1) lub m (wyjscie 2) nam w trybie pracy.
»  Aby dostosowac gorny limit wyjscia analogowego, nalezy ustawi¢ (w trybie regulac'ii parametr na wtasciwg wartosé. Np.: dla
sygnatu 4-20mA odpowiednig wartoscig bedzie 20mA. Nalezy ustawi¢ parametr (dla wyjscia 1) lub M (dla
wyjscia 2) na pozgdang wartos¢.

B Retransmisja i dostosowanie kompensacji

Gdy wartos¢ wejsciowa ulegnie zmianie, dane wyjsciowe retransmisji rbwniez zostang odpowiednio zmienione. Na przyktad: Jesli
retransmisja = 4 ~ 20mA,; goérny/ dolny limit = 100.0 ~ 0. Gdy kontroler odczytuje 0 wystawia 4mA; kiedy kontroler czyta 100 wystawia
20 mA. Warto$¢ wyjsciowa moze by¢ réwniez wartoscig ujemng. W takim wypadku nastawiamy ustawia gérny / dolny limit = 0 ~ 100,0.

W tym przypadku, gdy kontroler odczytuje 0, wystawia 20 mA,; kiedy kontroler czyta 100, wystawia 4mA.

Cutput Detput
A
it 20en A
A > P 4mA ; —> FV
ry & 'y 'y
PY Lowe PV H:igh PV Low FW High

(Rysunek 1: Proporcjonalny diagram wyjsciowy)

>  Aby ustawi¢ retransmisje na dodatnig / ujemng (najpierw musi zosta¢ zainstalowana karta retransmisji): W (ustawieniu

CviCr . . .
poczgtkowym)ustawionym ostatnig cyfre (Y) w parametrze , ostatnia cyfra (Y) xxxY, gdy Y = 0 dodatnie nachylenie;
gdy Y =1 nachylenie ujemne.

»  Ustawienie dolnych limitéw retransmisji:
a) Upewnij sie, ze nachylenie retransmisji jest dodatnie.

b) Ustaw warto$¢ dolnego limitu na wiekszg niz warto$¢ wyswietlana: W (ustawieniach poczatkowych) ustawm na
warto$¢ wyzszg niz wyswietlana (PV)

c) Wprowadz warto$¢ analogowg do regulatora, sprawdz miernik i dostosuj warto$¢ wejscia analogowego: W (trybie
regulacji)wprowadz nowg warto$¢ do .

»  Ustawienie gérnych limitéw retransmisiji:
a) Upewnij sie, ze nachylenie retransmisji jest dodatnie.
oo

b) Ustaw warto$¢ gornego limitu na mniejszg niz warto$¢ wyswietlana: W (ustawieniach poczatkowych) ustaw ISESsEl na
warto$¢ nizszg niz wyswietlana (PV)

c) Wprowadz warto$¢ analogowg do regulatora, sprawdZ miernik i dostosuj warto$¢ wejscia analogowego: W (trybie

. . .. 1L M
regulacji)wprowadz nowg warto$¢ do sINEEl.

B Sprawdzenie wersji firmware i typu wyjscia

Po wigczeniu wyswietlacza wartosci PV (Warto$¢ Aktualna) i SV (Warto$¢ Zadana) prezentujg wersje firmware'u, typ wyjscia i typ
czujnika przez pierwsze 3 sekundy.
» PV (3 pierwsze znaki) oznaczaja wersje firmware'u (np. V110 oznacza wersje V1.10).
PV (4 znak) oznacza funkcje 1 rozszerzenia
C: Komunikacja RS485, E: Wejscie EVENT3
» SV (2 pierwsze znaki) oznaczaja typ wyjscia OUT1 i OUT2.
N: Brak funkcji, V: Wyjscie impulsowe, R: przekaznik, C: wyjscie pradowe
L: wyjscie napieciowe, S: przekaznik SSR
» SV (3 znaki) oznacza funkcje 2 rozszerzenia

N: Brak funkcji, C: pomiar CT, E: wejscie EVENT1, R: wejscie REMOTE
» SV (4 znak) oznacza funkcje 3 rozszerzenia
N: Brak funkciji, C: pomiar CT, E: wejscie EVENT2, R: Wyjscie Retransmis;ji

® Wybor grzania/ chiodzenia/ alarmu/ podwojnej petli sterowania

Seria DT3 posiada wbudowany kanat sterujgcy (OUT1) oraz 2 kanaly alarmowe (ALARM1 & ALARM2). Uzytkownik moze dodatkowo
dotgczy¢ drugi kanat sterujgcy (OUT2) lub 3 kanat alarmowy (ALARM2).

o  Uzywajgc pierwszego kanatu sterujgcego:
C 1

W trybie ustawien poczatkowych nalezy ustawi¢ parametr B - HL na tryb grzania (H1) lub chtodzenia (C1).

o Uzywajgc drugiego kanatu sterujgcego: _ _
»  Gdy 2 kanat wyj$cia (OUT2) jest uzywany jako trzeci zestaw alarmu (ALARM3), nalezy ustawi¢ w grzanie + alarm 3



(H1A2) lub chtodzenie + alarm 3 (C1A2) w (Ustawienia poczgtkowe).Wyjscie OUT2 typu przekaznik, wyjscie impulsowe,
wyjscie pradowe, napieciowe i przekaznik SSR moga by¢ uzyte jako ALARM ON-OFF. Na przyktad OUT2 jest wyjsciem
analogowym pradowym. Sygnat 4mA jest wystawiony gdy alarm jest OFF. Sygnat 20 mA jest podany po wtgczeniu alarmu.

» Jesli 2 kanat sterujgcy sg wykorzystywane dla podwadjnej petli sterowania, nalezy ustawi¢ parametr m na tryb grzania
(H1H2), chtodzenia (C1C2), grzania/chtodzenia (H1C2), lub
chtodzenia/grzania (C1H2) w ustawieniach poczatkowych.

Parametr martwego pasma (Dead Band) jest aktywowany automatycznie gdy regulator pracuje w podwdjnej petli sterowania.
Funkcja ta jest uzyta w celu redukcji strat energii spowodowanej czestym przetgczaniem pomiedzy grzaniem i chtodzeniem (ponizszy

rysunek). Na przyktad, jesli SV=100 i = 2.0, zadne wyjscie nie bedzie wysterowane, kiedy temperatura
znajduje sie w przedziale 99~101°C.

Pasmo przenoszenia dla trybu kontroli ON-OFF:

Dead band

Adjust cooling hysteresis

Adjust heating hysteresis
N <

ON

Heating I { Cooling
OFF - » pv

Set Point

Pasmo przenoszenia dla trybu kontroli PID:

Output Dead band: dead Output Dead band: dead

band width=positive y band width=negative
Heatin Cooling Cooling
| N e
0 T PV 0 i PV
Set Point Set Point

Kiedé urzgdzenie pracuje z wykorzystaniem regulacji PID i podwdjnej petli sterowania, parametr

pozwala na ustawienie wartosci P dla drugiego regulatora. Parametry pierwszego regulatora sg generowane kiedy TUNE = AT.
Uzytkownik moze jednak ustawi¢ je recznie. Parametr P drugiego regulatora jest rowny wartosci parametru P pierwszego przemnozonej
przez Lof ":
Parametry | i D drugiego regulatora PID pozostajg takie same jak pierwszego PID.

m Ustawienie trybu sterowania SV

Istniejg 4 metody ustawiania SV (temperatury zadanej): Fixed, Slope, Program i Remote.

e Tryb Fixed SV: reguluje temperature tk, aby bezposrednio wzrosta do ustalonej temperatury

I~ _hiL
»  Ustaw parametr na IMEIEMY(Tryb ustawien poczatkowych)
»  Ustaw docelowg temperature: ustaw warto$¢ SV za pomocg parametru w (Tryb pracy)

e Tryb Slope SV: Temperatura kontrolna wzrasta zgodnie z nachyleniem (jednostka: °C / min.). Przykltadowo ustawiamy

nachylenie 0,5 i ustaw SV na 200,0 °C; oznacza to, ze temperatura wzrasta o 0,5 °C co minute od temperatury pokojowej do
200,0 °C.

mLoc C! ] .,
»  Ustaw parametr na EIMEIE(tryb ustawien poczatkowych)

CyCl .
» - Ustaw rosngce nachylenie (jednostki: °C / min. lub °C / s): ustaw wzrost nachylenia wedtug parametru w (trybie



a)
<)
d)

e)

f)
9)

regulacji)
»  Ustaw temperature zadang: ustaw warto$¢ SV za pomocg parametru w (trybie pracy)

» - Ustaw jednostke nachylenia (jednostka: °C / min. lub °C / s): w parametrze w (trybie ustawien poczatkowych)
ustaw odpowiedni Y zgodnie z przyktadem xxYx (Y moze wynosi¢ 0 lub 1, Y =0: °C/min. Y =1:°C/s).

Program SV mode: Oznacza to, ze wartos¢ nastawy temperatury zadanej nie jest statg wartoscig, ale krzywa zdefiniowang
przez uzytkownika zgodnie z jego wymaganiami. Poprzez regulacje PID temperatura wzrasta wraz ze zdefiniowang krzywg
temperatury. Uzytkownik moze zdefiniowa¢ 16 wzoréw po 16 krokdw, wraz z parametrem tgczacym, petlg i liczbg wykonan.
Kazdy krok ma 2 parametry -wartos¢ ustawienia temperatury i czas. Jesli poczatkowy krok ma parametr czasu ustawiony na
0, temperatura wzrosnie od temperatury pokojowej z odpowiednim nachyleniem do temperatury docelowej. Po ustawieniu
tych parametréw, kazdy regulator temperatury bedzie posiadat wlasny zestaw poczatkowego wzorca i poczatkowego kroku
dla utworzenia wlasnej krzywej grzania. Wyjasnienie niektorych terminow:

Wzorzec poczatkowy: ustaw program, aby uruchomit sie z sekwencyjng liczbg wzoréw

Krok poczatkowy: ustaw program, aby uruchamiat sie z kolejng liczbg krokow

Poczatkowy nachylenie: Jesli ustawienie czasu pierwszego kroku poczgtkowego wzoru jest ustawione na 0 to nalezy ustawic
poczatkowe nachylenie aby temperatura wzrosta z temperatury pokojowej do wartosci ustawionej.

Krok: zawiera 2 ustawienia parametréw: warto$¢ zadang X i czas realizacji T. X oznacza warto$¢ zadang temperatury jaka ma
zostac¢ uzyskana po czasie T. Jezeli wartos¢ X jest identyczna jak w poprzednim ustawieniu to proces ten nazywany jest
Soak. Pierwsza dziatajgca procedura jest wstepnie ustawiona jako Soak aby ustawi¢ regulator temperatury na ustawienie
punktu X z wyprzedzeniem i utrzymac temperature na X, przez czas trwania T.

Parametr tgcza: numer kolejnego wzorca, ktéry ma zosta¢ wykonany po zakonczeniu tego wzorca. Jesli ustawiony jest na na
END to program zakonczy sie, ale zachowa ostatnig warto$¢. Jesli ustawiony jest na STOP sterowanie programowe
zakonczy sie gdy wyjscie zostanie wytgczone.

Liczba petli: Liczba dodatkowych petli do wykonania dla wzorca. Jesli wartos¢ jest ustawiona na 1, wzér zostanie wykonany 2
razy.

Wykonywane kroki: Liczba krokéw wykonanych dla kazdego wzorca.

Czas oczekiwania / temperatura oczekiwania: po osiggnieciu wartosci temperatury programu mozna ustawi¢ czas
oczekiwania i temperature oczekiwania. Gdy aktualna temperatura nie miesci sie w zakresie (warto$¢ nastawy temperatury +
temperatura oczekiwania). W takim wypadku rozpocznie sie odliczanie czasu az aktualnie zmierzona temperatura osiggnie
zakres (ustawiona temperatura * temperatura oczekiwania) dla kazdego etapu przed przejsciem do nastepnego. Alarm
zostanie zatgczony jesli zakres (warto$¢ zadana * temperatura oczekiwania) nie zostanie osiggnieta, gdy odliczanie osiagnie
wartos¢ 0.

Wykonanie:

Jesli regulacja jest w trybie dziatania, program rozpocznie dziatanie od poczgtkowego wzorca i poczgtkowego etapu i bedzie
wykonywany krok po kroku.

Kiedy regulacja znajduje sie w trybie koncowym, program przestanie dziata¢ i zatgczy wyjscie.

Gdy regulacja jest w trybie zatrzymania a temperatura jest kontrolowana przez wartosci ustawione przed zatrzymaniem to
ponowne wybranie trybu pracy spowoduje rozpocznie dziatanie od poczatkowego wzorca i poczgtkowego kroku.



Gdy kontrola jest w trybie pauzy oraz temperatura jest kontrolowana przez ustawiong wartos¢ przed zatrzymaniem, z
powodu ponownego wybrania stanu poczgtkowego, program rozpocznie prace od kroku na ktérym zostat zatrzymany i
zostang wykonane pozostate czesci programu.
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Ustaw parametr na m w [ Trybie ustawien poczatkowych]

>
> Ustawianie poczgtkowego wzorca: Ustaw parametr m na poczatkowy wzorzec w [ Trybie Pracy] .
> Ustaw krok poczatkowy: Ustaw parametr na krok poczatkowy w [ Trybie Pracy]
> Wybierz edytowany wzorzec: Ustaw parametr FREN w [ Trybie ustawien poczgtkowych] aby ustawi¢ edytowany
wzorzec, jesli wybranym wzorcen jest 'x':

Woisnij &l aby wybra¢ wzorzec zawierajacy: “SPX'0”, "tM'X'0”, "SP*X'1”, "tM'X'1”... “SP'XF”, "tM'XF”, "PSYX ”, "CYCX' ",
"LiN‘X’ ”, gdzie ‘X’ jest wybranym wzorcem, moze mie¢ wartosci 0, 1, ..., E, F. "SP'X'0", "SP‘x'1”, ---” SP‘X’F” jest ustawieniem
temperatury dla wybranego kroku; "tM'x'0” . 7 tM'X'1", ... " tMX'F” jest ustawieniem czasu dla danego kroku; "PSY‘x’ " is the

(L)

maximum effective procedure; "CYC'X ” jest liczbg wykonan petli, "LiNX™ jest numerem kolejnego wzorca ktéry ma byc¢
wykonany po wykonaniu tego wzorca.

> Ustaw zbocze poczatkowe: Ustaw zbocze parametrem SLoF w [Trybie ustawien poczatkowych] (jednostka: 0.1°C/min.
lub 0.1°C/s)

> ustaw temperature oczekiwania: Ustaw temperature parametrem il 'I_“", w [Trybie ustawien poczatkowych] .

> Ustaw czas oczekiwania: Jednostka min., ustaw czas parametrem w [ Trybie ustawien poczatkowych] .

> Set unit of program edit time: Set value corresponding to Y position of parameter in [Trybie ustawien
poczatkowych] , e.g., xxYx (YisOor 1; 0 : ‘C/min., 1 : “C/s)

> Ustaw metode wysSwietlania SV w trybie programu: Ustaw warto$¢ odpowiadajgca pozyciji Y parametru ErEl w [ Trybie

ustawien poczatkowych] , np., Yxxx (Y = 0 lub 1, 0: normalne, 1: dynamiczne) .
> Ustaw wytgczenie oszczedzania w trybie programu: Ustaw warto$¢é odpowiadajgca pozycji Y parametru in [Trybie
ustawien poczatkowych] , e.g., xxxY (Y = 0 lub 1; 0: normalny, 1: oszczedzanie przy wytaczaniu)

> Uwaga: Po wprowadzeniu jakichkolwiek ustawien lub zmian parametrow programu, zapisz ustawienia / zmiany w
sterowniku, wybierajac parametr ZAPISZ. W przeciwnym razie ustawienia / zmiany zostang zresetowane po
wylaczeniu zasilania.

Jak ZAPISAC:

< Wybierz w menu i przyciskami é?s?lﬁé wybierz aby zapisac. jest wyswietlany jedynie gdy

ustawienia/zmiany zostang dokonane.
« Uzywajgc RS485 zapisz wartos¢ 1 do adresu 1129H, aby zapisa¢ ustawienia

Tryb zdalny: Wprowadzanie warto$ci ustawienia moze by¢ dynamiczne, warto$é analogowa (napiecie lub prad) moze zosta¢
przeksztatcona na dynamiczng warto$¢ wejsciowa. Do konwersji mozna zastosowa¢ dwie metody: nachylenie dodatnie lub
nachylenie ujemne, sg one przedstawione w nastepujacy sposob:

a) Pozytywne nachylenie Zdalne ustawienie: Wyswietlacz zdalnego wejscia analogowego jest dodatnio proporcjonalny do
ustawienia wejscia, np .: Zdalny typ wejscia jest wybierany jako napiecie analogowe 1 ~ 5V, Zdalny wyzszy limit wejscia jest
ustawiony jako 5000, Zdalny dolny limit wejscia jest 1000, wyswietlanie dziesietne jest ustawione na 0; gdy wejscie zdalne ma
wartos$¢ 5V, ekran pokazuje 5000; gdy wejscie zdalne ma wartos$¢ 2V, ekran pokazuje 2000; to jest ustawienie dynamiczne
ekranu. (Warto$¢ ustawienia dynamicznego = (Zdalny wyzszy limit wejscia - Zdalny dolny limit wejécia) * (Zdalna wartos¢
wejsciowa - dolny limit wej$cia zdalnego) / (wyzszy limit wejscia zdalnego - dolny limit wejscia zdalnego) + Zdalny dolny limit
wejscia )

b) Negatywne nachylenie Zdalne ustawienie: Wyséwietlacz zdalnego wejscia analogowego ma ujemng proporcje z wejéciem
ustawien, np .: Zdalny typ wejscia jest wybrany jako napiecie analogowe 1 ~ 5V, Zdalny wyzszy limit wejScia ustawiony jest
jako 5000, Zdalny dolny limit wejscia jest 1000, wyswietlanie dziesietne jest ustawione na 0; gdy wejscie zdalne ma warto$¢
5V, ekran pokazuje 1000; gdy wejscie zdalne ma warto$¢ 2V, ekran pokazuje 4000; to jest ustawienie dynamiczne ekranu.
(Warto$¢ ustawienia dynamicznego = (Zdalny wyzszy limit wej$cia - Zdalny dolny limit wej$cia) * (Zdalna warto$¢ wejsciowa -
dolny limit wejscia zdalnego) / (wyzszy limit wej$cia zdalnego - dolny limit wejscia zdalnego) - Zdalny dolny limit wejscia )



>
>

Ustaw parametr na REMo w [Trybie ustawien poczgtkowych]

Uwaga: Uwaga: Ta opcja jest dostepna tylko po wiozeniu karty Remote. Jesli typ Remote ma prad analogowy, JP na karcie
Remote musi by¢ zwarty (za pomocg zworki). Jesli typ Remote ma napigcie analogowe, upewnij sie, ze JP jest otwarty.

Ustawienie trybu zdalnego Ustaw typ wejscia zdalnego (w tym prad analogowy 0 ~ 20 m A, 4 ~ 20m A, napiecie analogowe

0~5V,1~5V,0~ 10V) Ustaw zdalny typ wejscia parametrem m w [ Trybie ustawien poczatkowych]

Ustawienie nachylenia dodatniego / ulemnego: Ustaw odpowiednig warto$¢ pozycji Y parametru w [Initial Setting

Mode] , e.g.: XYxx (Y = 0 lub 1; 0: dodatnie; 1: ujemne).

v _ .
Zdalny dolny limit wejscia:wprowadz dolng granice sygnatu analogowego za pomocg parametru w [Trybie

Regulacji]
Zdalny gorny limit wej$éia:wprowadz gorng granice sygnatu analogowego za pomoca parametru LMEBRE in [ Regulation
Mode]

Zdalny dolny limit: Ustawianie zdalnego dolnego limitu wedtug parametruliB™ in [ Regulation Mode]
Zdalny gorny limit: Ustawienie zdalnego goérnego limitu wedtug parametru in [ Regulation Mode]

Jak ustawi¢ wejscie pradowe

Zewrzyj zworke na ptytce wejs¢ zdalnych.

Remote board

Jumper 8

wejscie napieciowe (ustawienie fabryczne) Wejscie prgdowe (4 ~ 20mA, 0 ~ 20mA)

—— JUMPER ——_JUMPER

" PIN HEADER /
PIN HEADER

DEFAULT SETTING

Ustawienia trybow kontroli temperatury

Dostepne sg 4 tryby kontroli: ON-OFF, PID, FUZZY i MANUAL.
® ON-OFF Mode: W przypadku wyjscia grzewczego wyjscie jest wytaczane, gdy wejscie jest wieksze niz warto$¢ nastawy; wyjscie

jest wigczone, gdy wejscie jest mniejsze niz (warto$¢ nastawcza - warto$¢ ustawienia czutosci regulacji). Dla wyjscia
chtodzenia wyjscie jest wtgczone, gdy wejscie jest wieksze niz (warto$¢ ustawienia + warto$¢ nastawienia czutosci regulaciji);
wyjscie jest wytgczone, gdy wejscie jest mniejsze niz warto$¢ ustawienia. Jesli jedno z 2 wyjs¢ jest ustawione na ogrzewanie,
a drugie na chfodzenie, strefe bez akcji mozna ustawi¢ w nastepujacy sposéb.

Histereza Histereza
Grzania chtodzenia

| L

\ strefa bez akcji

K—K g
|

ON y
Grzanie Chtodzerfie
OFF . = pV
A
Set value
> Ustaw parametr na allor w [ Trybie ustawien poczatkowych]
enia caulosot Ustaw - PR v 1) R
> Ustawienia czutosci: Ustaw histereze parametrem [ Regulation Mode] na L=l (\Wyjscie 1), (Wyjscie 2)
> Ustawienie Martwej strefy dla obydwu wyj$¢: Ustaw Martwg strefe parametrem w [Regulation Mode]



e PID Mode: Po ustawieniu na ogrzewanie lub chtodzenie program wykonuje operacje PID z uzyciem temperatury wej$ciowe;j i

temperatury zadanej. Dla tej funkcji nalezy ustawi¢ parametry regulatora PID i okres, parametry te mogg by¢ réwniez
generowane automatycznie za pomoca auto-tuningu (AT).

a) Dostepnych jest sze$¢ zestawow parametréw PID, z ktorych jeden moze by¢ wybrany do realizacji PID, a program moze
automatycznie wybra¢ zestaw PID, ktéry jest najbardziej zblizony do wartosci wejsciowej. Aby to osiggna¢, kazdy zestaw
parametréw PID ma warto$¢ ustawienia wejscia referencyjnego, ktéra umozliwia uzytkownikowi ustawienie recznego lub
automatycznego dostrajania (AT). np., dla szesciu zestawow parametréw PID, jak pokazano ponizej, SV jest ustawieniem
wejscia referencyjnego. Wybierzmy czwarty zestaw jako parametr uruchamiajacy PID: tj. P = 40, | = 220, D = 55, IOF = 30%.
Jesli wybierzemy AT, aby znalez¢ zestaw najblizszy ustawionej wartosci z wejsciem nastawczym 230, program automatycznie
znajdzie drugi zestaw jako dziatajgcy parametr dla operacji PID.

0 1 2 3 4 )
SV 80 160 240 320 400 480
P 120 46 70 60 40 50
| 100 140 180 200 220 240
D 25 35 45 50 55 60
IOF 20 10 30 20 30 21

b) Ustaw parametry PID i okres kontrolny: parametry PID moga by¢ regulowane recznie zgodnie z charakterystykg
systemu lub tworzone automatycznie przez AT, wstepnie ustawiona warto$¢ catkujgca jest ustawiana jako |
parametr # 0, pozwalajgcy na szybkie osiggnigcie wartosci ustawienia; jednostka to % mocy wyjsciowej;
proporcjonalna kompensacja bftedu to: gdy parametr | jest ustawiony na = 0, w celu dostosowania skrocenia
czasu do osiggniecia temperatury.

Okres kontrolny jest okresem dziatania PID, jesli okres kontrolny wynosi 10s, oznacza to, ze operacja PID jest wykonywana

Y VvV

vV V V

co 10 sekund. Wynik jest nastepnie wysytany w celu kontrolowania temperatury. Jesli system szybko sie nagrzewa,
okres kontrolny nie nalezy ustawia¢ na zbyt duzg wartos¢. Dla wyjscia przekaznikowego nalezy uwzgledni¢ zywotno$¢
przekaznika, krotki okres skrdci zywotnos¢ przekaznika.

C) Coef i DeadBand sg dodawane w parametrze PID dla podwojnego wyjscia (jeden do ogrzewania i drugi do
chtodzenia). Coef odnosi sie do stosunku miedzy pierwszg i drugg czesciag wyjscia (parametr P z drugiej grupy =
Coef * P, Coef = 0,01 ~ 99,99!; DeadBand to pokrywajgca sie temperatura wyjscia P pierwszej grupy i drugiej grupy.

Ustaw parametr na w [ Trybie ustawien poczatkowych]
Dla wybrania grzania lub chtodzenia: Wybierz odpowiednig opcje parametrem 5=H

L w [ Trybie ustawien
poczgtkowych] .

Jezeli nie ma karty w Output2, opcjami do wybrania sa: H1, C1 (H for heating, C for cooling, 1 for output 1).

Jezeli zainstalowano karte w Output 2, opcjami do wybrania sa: H1H2, C1H2... H1A2(H dla grzania, C dla chtodzenia, 1 dla
wyjscia 1, 2 dla wyjscia 2, A dla alarmu )

Wybierz numer ustawien PID jako biezacy parametr oraz ustaw parametr PID: Wybierz 0~5, lEIM#®] 73 pomocg

R

%l aby ustawi¢ parametry PID “SV‘x”, "P‘x”, "I'X”, "d’x””, and "ioF‘x”,

parametry w  (trybie regulacji), wcisnij przycisk |
gdzie ‘X jest to wstepnie wybrany parametr pracy PID, z zakresu 0~5. “SV'x” jest to warto$¢ nastawy temperatury; “P'x”,

"X, "dX”, "ioF‘x”” odpowiadaja P, |, D, oraz IOF.

Ustaw okres kontrolny: w parametrze: w [trybie regulacji] , PV wyswietla “o'x’-'y””, ‘X’ to 1(wyjscie 1) lub 2 (wyjscie 2), 'y’ to
H(Grzanie) or C (Chtodzenie)

Ustawianie Coef: Ustaw warto$¢ Coef parametrem LoEF w [Regulation Mode]

Ustawianie DeadBand dla podwojnego wyjscia: Ustaw strefe martwg parametrem dtHd w [Regulation Mode]

zatgczanie pracy regulatowa: Ustaw parametr in [Tryb Pracy] to

Ustawienie AT (Auto Tuning): Ustaw parametr m na w [ Regulation Mode] . Po zakoriczeniu autotuningu

automatycznie zostana ustawione odpowiednie parametry regulatora PID a na wyswietlaczu pojawi sie

Uwaga: W czasie autotuningu system musi by¢ ustawiony tzn. czujnik temperatury musi by¢ podigczony i poprawnie

skonfigurowany oraz wyj$cia muszg by¢ podtgczone do uktadéw grzania i chfodzenia.

¢ Tryb Reczny: Tryb reczny moze wymusi¢ ustalong wartos¢ na wyjsciu. Normalnie tryb reczny jest uzywany na zmiane z trybem

PID.

a) Przetgczenie z tryby PID na Tryb reczny: Wyjscie sterujace zachowa oryginalng warto$¢ wyjscia przed przetgczeniem
na sterowanie reczne. Np. Jesli wyjscie sterujgce obliczone przez PID wynosi 20%, to wyjscie sterujgce po
przetgczeniu na sterowanie reczne wynosi 20%. Mozesz wymusi¢ statg warto$¢ wyjsciowg po przetgczeniu, na
przykfad: kontrolowanie wyjscia na 40%.

b) Przejscie z trybu sterowania recznego na sterowanie PID: jesli reczna kontrola przed przetgczeniem na regulacje PID
wynosi 40%, program przyjmie 40% jako warto$¢ poczgtkowa do obliczenia wartosci PID i wyprowadzenia nowego
sterowania.

Uwaga: Jesli zasilanie zostanie wytgczone w trybie sterowania recznego, warto$¢ wyjsciowa % zostanie utrzymana po

>

ponownym wigczeniu zasilania.

=] W . .
Ustaw parametr na IKIEIAL w [ Trybie ustawien poczatkowych]



> Ustaw okres kontrolny: w parametrze: w [trybie regulacji] , PV wys$wietla “o'x’-'y”, ‘X’ to 1(wyj$cie 1) lub 2 (wyjscie 2), 'y’ to
H(Grzanie) or C (Chtodzenie)

> Ustaw wartosc mocy w %: w [Tryb Pracy] , PV wyswietla “oUt'x”, ‘X’ to 1(wyjscie 1) lub 2 (wyjscie 2)

e Tryb FUZZY: Skiada sie z 2 czesci: parametrow PID i parametrow Fuzzy. Poniewaz sterowanie rozmyte jest obliczane na
podstawie wartosci P.1.D regulacji PID, uzytkownik musi najpierw ustawi¢ parametry P.I.D lub wykona¢ automatyczne
dostrajanie (AT) w celu uzyskania tych parametréw. Ponadto kontrola Fuzzy obejmuje nastepujace 2 parametry dodatkowe.

a) Ustawienie Fuzzy Gain: zmiana tej wartosci bedzie miata bezposredni wptyw na obliczenie wzmocnienia. Zwigkszenie tej
wartosci bezposrednio zwigkszy kontrole Fuzzy; zmniejszenie tej wartosci ostabi kontrole Fuzzy. Zaleca sie zmniejszenie tej
wartosci w przypadku uktadow o powolnej reakcji na ogrzewanie / chtodzenie. Warto$¢ ta moze zosta¢ zwigkszona dla
systemow z szybka reakcjg na ogrzewanie / chtodzenie.

b)  Ustaw strefe martwg konroli Fuzzy: efektywne pasmo kontroli Fuzzy, gdy warto$¢ PV wchodzi w zakres SV-FZDB <PV
<8V + FZDB, Kontrola Fuzzy zatrzyma obliczenia. To znaczy, gdy PV znajduje sie w tym zakresie temperatur, jego
kontrola Fuzzy jest sta’fa
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> Ustaw parametr na F L/ w [Trybie ustawien poczatkowych]
> Set Fuzzy Gain: Ustaw warto$¢ Fuzzy Gain parametrem Eizh w [Regulation Mode] .
T ;
> Set Fuzzy DeadBand: Ustaw warto$¢ Fuzzy DeadBand parametrem U /00 w [Regulation Mode] .

m  Ustawienie wielu zestawdw parametréw PID
Po wybraniu sterowania PID, system oferuje 6 zestawéw parametréw PID (PID 0 ~ 5) PID (parametry P, |, D i IOF) do wyboru przez
uzytkownika. W warunkach ogolnych wystarczajgcy jest jeden zestaw PID (P0). W przypadku réznych wartosci nastaw (SV), gdy ta
sama warto$¢é PID nie jest wystarczajgca do kontroli precyzji, uzytkownik moze ustawi¢ wiele zestawoéw parametréw PID, aby system
automatycznie przetgczat sie na odpowiedni zestaw PID.

> Ustawienie pojedynczego zestawu parametréw PID:
Ustaw parametr ﬂ na 0 (PID 0, pierwszy zestaw) w [ Regulation Mode] , Ustaw parametr m to ON; w tym samym czasie,
System zacznie automatycznie dostraja¢ wartos¢ PID. Podczas obliczania dioda AT $wieci sie na panelu wyswietlacza. Gdy proces AT
zostaje zakonczony, dioda AT w panelu gasnie. Obliczone parametry PID sg wys$wietlone w m h and
, wartosci moga by¢ zmienione przez uzyszkodnika.

> Automatﬁczne przetgczanie pomiedzy zestawami parametrow PID:

Ustaw parametr na 0 (PID 0, pierwszy zestaw) w [ Regulation Mode] ustaw wartos¢ zadan 100), Ustaw parametr
- oo WREEE NRE
HE na ON; po zakonczeniu autotuningu regulator uzupetni parametry = 00

automatycznie.

| i oz
Ustaw parametr BMME] to 1 (PID 1, drugi zestaw), ustaw warto$¢ zadang (np. 150), Ustaw parametr At as ON; po zakonczeniu
autotuningu regulator uzupetni parametry =150, , , and automatycznie.

. . . . N Cin :
Ustaw parametr na AUTO, System sam sprawdzi, czy aktualna warto$¢ SV jest blizsza parametrowi Al czy

Clrl
i zataduje odpowiedni zestaw PID automatycznie. Np., Jesli SV = 110, system zataduje parametry . Jesli SV = 140, system
[y |
zataduje parametry

Jesli wymaganych jest wiecej grup SV, PID2 ~ PID5 mozna ustawi¢ w taki sam sposoéb, jak opisano powyzej.

m  Funkcja tuningu
Regulator zapewnia 2 metody strojenia (Auto_Tuning i Self_Tuning) do automatycznego generowania parametréw PID (dotyczy tylko
sytuacji, gdy tryb sterowania jest ustawiony na sterowanie PID).

e Auto_Tuning: przez petng moc grzania lub chtodzenia, temperatura moze oscylowa¢ w gore i w dot. Regulator automatycznie
oblicza parametry P, I, D, IOF; dodatkowo, zapisz warto$¢ nastawy temperatury dla wykonanego AT. Po zakonczeniu
Auto_Tuningu kontrola PID zostanie zatgczona automatycznie..

> Ustaw parametr m na m w [Trybie ustawien poczagtkowych]

> AT setting: Ustaw parametr m na m w [Regulation Mode]

e Self_Tuning: Regulator automatycznie oblicza parametry P, |, D, IOF. Samostrojenie mozna przeprowadzi¢ w trybie RUN oraz w
trybie STOP. W trybie RUN parametry PID mogg by¢ aktualizowane, gdy maszyna jest uruchomiona; w trybie STOP mozna
uzyskac parametry PID dla wartosci SV.

» Ustaw parametr m na W [ Trybie ustawien poczgtkowych ]
» ST Setting: Ustaw parametr m na m w [Regulation Mode]

m  Odwrdcenie funkcji wyjscia
> Odwrécenie funkcji wyjsé: Ustaw wartosé odpowiadajaca pozycji XY w parametrze m w [Trybie ustawien poczagtkowych] ,
xxXY (Y wyjscie 1, X wyjscie 2, 0: wyjscie normalne, 1: wyjscie odwrécone



m  Ograniczenie zakresu wyjs¢

Maksymalna i minimalna moc wyjsciowa moze by¢ ograniczona; Domysinie maksymalne wyjscie sterujgce wynosi 100%, a minimalne
wyjscie sterujgce wynosi 0%, Za pomocg ograniczenia mozna ustawi¢ maksymalng wydajnosc¢ sterowania na np. 80%, a minimalng moc
wyjsciowg sterowania na 20%.

. . . . Lo . L . , _ MmO
»  Ustawienie gérnego limitu mocy wyjsciowej: Ustaw wartosci parametrow LRI

Pracy] .

(wyjscie 1), (wyjscie 2) in [Tryb

»  Ustawienie dolnego limitu mocy wyjéciowej: Ustaw warto$ci parametréw (wyjscie1), (wyjscie 2) in [Tryb
Pracy] .

m Funkcja CT

TTen kontroler zapewnia maksymalnie 2 CT (CT1 i CT2) do pomiaru wartosci prgdu wyjscia 1 i wyjécia 2; gdy odpowiadajgce wyjscie
jest witaczone, uzyj CT do pomiaru odpowiedniego pradu. Alarm zostanie wtaczony (ON), gdy prad przekroczy ustawiony zakres alarmu.
(Wymagana jest sprzetowa ptytka PCB.)

Wstaw plytki CT1, CT2 do opcji 1, opcja 2

Ustaw odpowiedni alarm na Alarm CT: Sprawdz "Ustawienie wyjscia alarmu"”.

Ustaw gorny limit wyjscia alarmu CT (jednostka: 0,1A): Patrz "Ustawienie wyjscia alarmu”.

Ustaw dolng granice wyjscia alarmu CT (jednostka: 0,1A): Patrz "Ustawienie wyjscia alarmu"”.

Odczytaj aktualne wartosci CT1, CT2: Odczytaj wartosci prgdu wedtug parametréw m M w [Tryb Pracy] .
® Wybierz zakres pomiarowy CT

Y VVVY

»  Ustawienie CT1 100A: Ustaw warto$¢ odpowiadajacg pozycji Y za pomoca parametru m in [Trybie ustawien
poczgtkowych] , xxYx (Y moze by¢ 0 lub 1; 0: 30A; 1: 100A)

> Ustawienie CT1 100A: Ustaw warto$é odpowiadajgcg pozyciji Y za pomoca parametru in [Trybie ustawien
poczgtkowych] , xYxx (Y moze by¢ 0 lub 1; 0: 30A; 1: 100A)

Zewrzyj zworke na ptytce CT. Maksymalne napiecie wejsciowe ptytki CT 200mV, prad maksimum 50mA.

Jumper oo

CT board
Zwykte wejscie ( domysine ustawienie 30A) Zwarty (100A)
g FUMPER JUMPER
“ PIN HEADER T
PIN HEADER

DEFAULT SETTING

m Funkcja EVENT

Ten kontroler zapewnia maksymalnie 3 ZDARZENIA (EV1 ~ EV3) dla odpowiednio ustawionych funkcji EV, jak pokazano w ponizszej
Tabeli. Na przyktad, jesli EV1 jest uzywany do wyboru Run/Stop, kiedy regulator jest ustawiony na status RUN, jezeli zaciski w gniezdzie
Option1 s3g otwarte, kontroler jest w stanie RUN; jesli zaciski w gniezdzie opcji 1 sg zwarte, regulator przetgcza sie w stan STOP.

Function setting OFF R-S SvV2 MANU P-Hd
. . Auto/
Function Disable | Run/Stop |SV 1/ SV 2 Run/ Hold
Manual

Tabela <1> Ustawienia funkcji
event

Run / Stop: Ta funkcja przetgcza kontroler pomiedzy stanem RUN i STOP.

SV 1/ 8V 2: Ta funkcja wybiera SV 1 lub SV 2 jako aktywng wartos¢ zadana.

Auto / Manual: Ta funkcja wybiera PID i sterowanie reczne.

Run/Hold: Ta funkcja przetgcza kontroler pomiedzy stanem pracy i stanu zatrzymania podczas sterowania programem.

»  Wioz plytke EV1, EV2 do Opcji 1 lub Opcji2 lub uzyj kontrlera z wbudowang funkcja EV3
m CiL .
> Ustaw funkcje EV zgodnie z Tabelg <1>, Ustawianie funkcji EVT za pomocg parametrd , m w [Regulation
Mode] . Uwaga: Wybdr elementdw "Evt'x" musi by¢ zgodny z wiozong plytkg PCB; jesli wiozona jest tylko opcja 1, wyswietli sie tylko
"Evtl".



® (QOgraniczenie zakresu temperatury

Ro6zne typy czujnikéw posiadajg rézne zakresy dziatania (np. termopara typu J posiada zakres -100 ~ 1200 ). Ustaw m (gorne

ograniczenie)/ (dolne ograniczenie) w trybie ustawien poczatkowych.

Jezeli dolne ograniczenie jest ustawione na 0 a gérne na 200, funkcja ograniczenia bedzie miata nastepujgce warunki:

» Podczas ustawiania SV, zakres wartosci bedzie ograniczony do 0 ~ 200°C.

» Podczas pracy Wigcz/wytgcz (ON-OFF) i sterowania PID, Wyjscie zostanie wytgczone jesli PV przekroczy zakres ograniczenia
(Wyjscie alarmu dziata normalnie)

® Ustawianie uzytkownika klawiszy funkcyjnych F1, F2
W trybie pracy, (tryb wy$wietlania PV / SV), nacisniecie przycisku funkcyjnego przez ponad 3 sekundy spowoduje wyswietlenie
ponizszych ustawien; nacisnij klawiszel™¥ aby dokona¢ wyboru.

Funkcja Opis

MENU Gdy na ekranie innym niz tryb wyswietlania PV / SV, naci$niecie klawisza F1 / F2 w trybie ciggtym moze zapisa¢
ustawienie, aby szybko zmieni¢ ekran menu
(Gdy na ekranie pojawi sie komunikat KEY SAVE, ekran menu zostanie zapisany)

AT Woybierajgc te funkcje, przycisk F1 / F2 moze stuzy¢ do szybkiego wigczania / wytgczania funkcji AT

R-S Wybierajgc te funkcje, przycisk F1 / F2 moze stuzy¢ do przetgczania pomiedzy stanem RUN / STOP.
PROG Woybierajgc te funkcje, przycisk F1/ F2 moze stuzy¢ do przetgczania pomiedzy stanem RUN / HOLD.
ATMT Woybierajgc te funkcje, przycisk F1/ F2 moze stuzy¢ do przetgczania pomiedzy trybem sterowania PID i MANUAL
ALRS Woybierajgc te funkcje, przycisk F1/ F2 moze stuzy¢ do resetowania stanu zatrzymania alarmu.

Sv2 Woybierajgc te funkcje, przycisk F1/ F2 moze stuzy¢ do przetgczania pomiedzy SV1/SV2.

Aby wytgczy¢ funkcje F1/ F2, wybierz [MENU bez zapisywania jakiegokolwiek ekranu menu.

® Edytuj samodzielnie zdefiniowany ekran menu
Ukryte ustawienie MENU: Zablokuj wszystkie przyciski ustawiajgc parametr m w (Tryb pracy). W tym samym czasie

a moIrt |
nacisnij klawisze BEI i A przez 3 sekundy, aby wyswietli¢ m i wprowadz Hasto-1. Na ekranie pojawi si¢ numer menu ,
patrz ponizsza tabela, aby uzyska¢ szczegotowe informacije. Wybierz "HIDE", aby ukry¢é menu.

)
Ustawienie warstwy MENU: Zablokuj wszystkie prZéciski, ustawiajgc parametr MW (Tryb pracy). W tym samym czasie
nacisnij SEL j A przez 3 sekundy, aby wyswietli¢ i wprowadz Hasto-2. Na ekranie pojawi si¢ numer menu , patrz
ponizsza tabela, aby uzyska¢ szczegétowe informacje. Pozycje do wyboru to NOR = wyswietl warstwy; ADJ = dopasuj warstwy; SET =

ustaw warstwy.

B E = .
Resetowanie warstwy MENU: Zablokuj wszystkie przyciski, ustawiajgc parametr BUSEISy (Tryb pracy). W tym samym czasie
. — S
nacisnij SEL j LA irzez 3 sekundy, aby wyswietli¢ i wprowadz Hasto-3. Na ekranie I8 Ve

poziomu), wybierz|

wyswietlane sg parametry (Reset
, aby zresetowaé wszystkie warstwy menu do ustawienh domysinych.

Warstwa RUN Warstwa dostosuj Warstwa ustawien
Nr. Menu Odpowiadajgce Menu Nr. Menu Odpowiadajgce Menu Nr. Menu Odpowiadajgce Menu
M101 m M201 M301
M102 | R-5] M202 M302 EPUN

M103 FERN M203 M303 - P - H]

M104 55 EF)] M204 e M304 -F -1 |
M105 | 5P M205 | PO M305

rLoc
M106 m M206 ﬂ M306 (L (=)

M107 m M207 M307 m

M108 m M208 M308 M

M109 m M209 M309 m

M110 m M210 M310 C

M111 m M211 M311 m

M112 m M212 M312 m

M113 m M213 M313 m

M114 m M214 M314 m

M115 m M215

-l

i
_
2

M315
M116 M M216 M316 m
ol
M117 m M217 M317 nLco
[RT]
M118 m M218 M318 nLco

M119 M M219 M319 m




M120 m M220 M320 m
M121 m M221 M321 m
M122 o I M222 M322 [
M123 |o2tA| M223 M323 ok N
M124 M224 M324
M125 m M225 M325 m
M126 M M226 M326
M227 M327
M228 M328 EXEC
M229 M329
M230 M330
M231 M331
M232 M332
M233 M333
M234 M334
M235 M335
® Przywracanie ustawien fabrycznych
Zablokuj przyciski ustawiajgc parametr na w trybie pracy. Przytrzymaj &L A jednoczesnie przez 3 sekundy, az

PR /DI . . PR ! 111 . LCC .
pojawi sic AR \wpisz hasto 1357. Na wyswietlaczu pojawi sie (Parameter reset). Wybierz Il 5 i uruchom ponownie aby
przywroci¢ ustawienia fabryczne.

. Funkc'la blokady klawiszy

T ) »

Ustaw parametr na w trybie pracy aby zablokowaé wszystkie klawisze. Ustaw parametr na aby pozostawi¢

mozliwos¢ ustawienia wartosci zadanej SV oraz klawisze funkcyjne F1/F2.
»  Odblokowanie klawiszy:

LD

¥l gdy klawisze sg zablokowane az pojawi si¢ parametr R e i . Wpisz hasto aby odblokowa¢ klawisze.

Naci$nij jednoczesnie (&1 |
Domysline hasto to 0000.
»  Aby zmieni¢ hasto: _

L C o s . mLUIC O
na ekranie aby przej$¢ do ekranu zmiany hasta
. . Il - . L . . M I -
Wpisz aktualne hasto na ekranie . Jesli hasto jest poprawne, pojawi sie ekran wpisywania nowego hasta NE il . Jesli
hasto bedzie niepoprawne ekran wroci do wyswietlania wartosci zadanej i aktualnej PV/SV.

Nacisnij

nC D
3. Wpisz nowe hasto dwukrotnie . Ekran wréci do wyswietlania wartosci PV/SV z odblokowanymi klawiszami. Jesli
wpisane hasta bedg rézne, nastgpi powrét do kroku 2
»  Jedli zapomnisz hasta jedyng mozliwoscig odblokowania klawiszy jest przywrécenie regulatora do ustawien fabrycznych.

" Wyjscia alarméw

W maszynie znajdujg si¢ dwa wyjscia alarmowe, mozna rozszerzy¢ maksymalnie 3 wyjscia alarmowe. W sumie 19 niezaleznych

ustawien alarmu mozna wprowadzi¢ zgodnie z tabelg. Dostarczane sg dodatkowe ustawienia, takie jak opoznienie alarmu, aktywac;ji

alarmu, podtrzymanie alarmu, odwrdcenia wyj$cia alarmu i rekord szczytowy alarmu, zgodnie z ponizszym opisem:

a. Ustawienie opdznienia alarmu: Ustawia czas opdznienia alarmu. Gdy ruch jest zgodny z trybem ustawiania alarmu, sterownik
opo6zni generowanie sygnatu alarmowego; alarm zostanie aktywowany tylko wtedy, gdy warunki alarmu zostang potwierdzone
w ciggu opdznionego czasu.

b.  Ustawienie aktywacji alarmu: alarm moze by¢ aktywowany mierzona warto$¢ jest w zakresie +5 od warto$ci wystgpienia
alarmu, zabezpiecza to przed aktywacjg alarmu podczas uruchomienia kiedy warunki alarmu sg spetnione.

c. Podtrzymanie alarmu: Komunikat alarmu zostanie podtrzymany dopoki alarm nie zostanie wytaczony.

d. Odwrdcenie wyjscia alarmu: Wyjscie alarmu moze by¢ ustawione jako NC (Normalnie zamknigte) lub NO (Normalnie otwarte)

e. Ustawienie zapisu szczytowego alarmu: Do rejestrowania wartosci szczytowej sygnatu alarmowego.

Ustawiona
Alarm Type Wyjscie alarmu
wartosé yp Vi
0 Funkcja alarmu wytgczona
T [
1 Przekroczenie gérnego lub dolnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy OFF A ry A
warto$¢ PV bedzie wyzsza niz SV+(AL-H) lub nizsza niz SV-(AL-L). SV-(AL-L) SV SV+(AL-H)
ON I_
2 Przekroczenie gérnego: Alarm zostanie wywotany gdy wartosé PV bedzie OFF ry Y
wyzsza niz SV+(AL-H). SV SV+(AL-H)




Przekroczenie dolnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy wartos¢ PV

ON_l

OFF

3 A A
bedzie nizsza niz SV-(AL-L). SV-(AL-L) SV
ON —| I_
4 Przekroczenie gérnego lub dolnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy OFF ry ry
warto$¢ PV bedzie wyzsza niz AL-H lub nizsza niz AL-L. AL-L AL-H
ON l_
5 Przekroczenie gornego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ PV OFF A
bedzie wyzsza niz AL-H. AL-H
ON _I
6 Przekroczenie dolnego limitu: Alarm zostanie wywotany gdy wartos¢ PV OFF Y
bedzie nizsza niz AL-L. AL-L

Przekroczenie gornego/dolnego limitu z histereza:
7 Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ PV bedzie wyzsza niz SV+(AL-H)
Alarm zostanie wytgczony gdy warto$¢ PV bedzie nizsza niz SV+(AL-L)

SO T S
OFF >

A A

A

SV SVH(AL-L) SV+AL-H)

Przekroczenie gornego/dolnego limitu z histereza:
8 Alarm zostanie wywotany gdy warto$¢ PV bedzie nizsza niz SV-(AL-H)
Alarm zostanie wytaczony gdy warto$¢ PV bedzie wyzsza niz SV-(AL-L)

A
SV-(AL-L) SV

Alarm odfgczenia: Alarm jest aktywny jesli czujnik jest nieprawidtowy lub

o odtgczony.
10 Brak
1 Alarm CT1: CT1 jest wigczony, jesli wartos¢ CT1 jest mniejsza niz warto$¢ oN
AL-L lub wy2sza niz AL-H. OFF_l 1_
12 Alarm CT2: CT2 jest wigczony, jesli wartos¢ CT2 jest mniejsza niz wartos¢ AL-L AL-H
AL-L lub wyzsza niz AL-H.
13 Gdy status SOAK jest wigczony podczas programu PID ,wyjscie alarmowe
jest wigczone.
14 Gdy status RAMP UP jest wigczony podczas programu PID ,wyjscie
alarmowe jest wigczone.
15 Gdy status RAMP DOWN jest wigczony podczas programu PID ,wyjscie
alarmowe jest wigczone.
16 Gdy status RUN jest wigczony podczas programu PID ,wyjscie alarmowe
jest wigczone.
17 Gdy status HOLD jest wtgczony podczas programu PID ,wyj$cie alarmowe
jest wigczone.
18 Gdy status STOP jest wigczony podczas programu PID ,wyj$cie alarmowe
jest wigczone.
19 Gdy status END jest wigczony podczas programu PID ,wyjscie alarmowe
jest wigczone.

YV V V V Y

A\

oo [
Aby ustawi¢ tryb alarmu: Uzyj parametrow LSl m L

Istnieje w sumie 19 réznych trybédw (wymienionych w powizsze' tabeli i
Aby ustawi¢ gérny limit alarmu: uzyj parametrow m , w trybie pracy.

w trybie pracy.

. . . PR z '

Aby ustawi¢ dolny limit alarmu: uzyj parametréw ,
. . . -
Ustawienie op6znienia alarmu: uzyj parametrow IS [RIS/=x]
Aby wigczy¢ odwrocenie alarmu: uzyj parametrow m m

praca, xx1x- sygnat alarmu odwrécony)

Aby ustawi¢ Alarm 3: Funkcja Alarm 3 jest dostepna, gdy ptytka wyjsciowa jest podtgczona do wyjscia 2. Uzyj parametru Bl

(=] w trybie ustawien poczatkowych.

| w trybie ustawien poczatkowych do wybrania typu alarmu.

w trybie ustawien poczatkowych, ( xx0x- normalna

CZLIE
1

trybie ustawien poczatkowych, nacisnij przycisk A lub ¥, aby wybrac¢ dla nastepujgcych elementéw wyjs¢ sterujagcych: H1H2, C1H2
... H1A2 (H definiuje ogrzewanie, C definiuje chtodzenie, 1 wskazuje Wyjscie1, 2 wskazuje Wyjscie2, A wskazuje Alarm3). Wybierz
x1A2 (ustawienie x na H lub C), aby uruchomi¢ Alarm3.

Aby wigczy¢ ustawienie aktywacji alarmu: uzyj parametréw , , w trybie ustawien poczagtkowych, (xxx0-
normalna praca, xxx1- alarm standby)



1]

=

o _mon J_Een . .,
> Aby wigczyé podtrzymanie alarmu: uzyj parametréw , L CO8 w trybie ustawien poczatkowych, ( xOxx- normalna
praca, x1xx- alarm podtrzymany)
o _mcn o _ @ . .,
»  Aby wigczyé alarm wartosci szczytowej : uzyj parametrow , , w trybie ustawien poczatkowych, ( Oxxx-

normalne dziatanie, 1xxx- sygnat szczytowy)

Uwaga: w ponizszej tabeli opis bitéw dotyczgcych dodatkowych opcji alarmoéw:
Bit3 Bit2 Bitl Bit0
Alarm Szczytowy | Alarm Podtrzymany | Alarm Odwrécony Alarm Standby

»  Funkcja zmiany koloru PV: Ten kontroler zapewnia funkcje zmiany koloru PV. Kolor wy$wietlacza PV zostanie zmieniony, jesli

o
wybrany alarm zostanie pobudzony. Uzyj parametru (kolor PV) w trybie ustawien poczatkowych, aby wybra¢ alarm, mozna

s BETE N R [T
wybra¢ pozycje , , , and UXSpe]

® Komunikacja poprzez RS-485

1. Wspierane predkosci transmisji: 2400, 4800, 9600, 19200, 38400bps.

2. Nie wspierane zastawy komunikacyjne: 7N1, 802, 8E2

3. Protokoét komunikacyjny: Modbus (ASCII lub RTU)

4. Kody funkcji: 03H - odczyt zawartosci rejestru (max. 8 stow); 06H - zapis pojedynczego stowa do
rejestru; 02H - odczyt danych bitowych (max. 16 bitdw); 05H - zapis jednego stowa do rejestru.

5. Adresy i zawarto$¢ rejestrow danych:

Adres Zawartosé Wyjasnienie
Jednostka pomiarowa 0.1, od$wiezenie pomiaru co 0.1s
Nastepujgcy odczyt oznacza wystgpienie btedu:
8002H : Inicjacja procesu (temperatura nie zostata
lieszcze zmierzona)
1000H |Wartos¢ procesu (PV) 8003H : Nie podtgczony czujnik pomiarowy
8004H : Btad czujnika temperatury
B006H : Biad przetwornika ADC, niemozliwy odczyt
temperatury
8007H : Btad zapisu/odczytu pamieci
1001H |Warto$¢ ustawiona (SV) [Jednostka 0.1, st. C lub F
1002H [Gdrna granica zakresu temperatury \Wartos$¢ nie powinna przekracza¢ zakresu pomiarowego
1003H |[Dolna granica zakresu temperatury \Warto$¢ nie powinna przekracza¢ zakresu pomiarowego
1004H [Typ czujnika wejsciowego Sprawdz opis , Typ czujnika temperatury i Zasieg temperatury”
1005H |Rodzaj sterowania 0: PID, 1: ON/OFF, 2: reczne sterowanie, 3: FUZZY
1006H [Wybor miedzy kontrolg W zaleznosci od wyboru Output Mode
grzania/chtodzenia
1007H [Pierwsza grupa sterowania cyklem 1~990, jednostka 0.1 sekundy. Gdy wybrane jest wyjscie przekaznikowe monimalny|
Grzania/Chtodzenia czas cyklu to 5 sekund
1008H |[Druga grupa sterowania cyklem 1~990, jednostka 0.1 sekundy. Gdy wybrane jest wyjscie przekaznikowe monimalny|
Grzania/Chtodzenia czas cyklu to 5 sekund
1009H zmocnienie proporcjonalne P 0.1 ~999.9
100AH [Czas catkowania Ti 0~9,999
100BH [Czas opdznienia Td 0~9,999
100CH [Standardowa wartos¢ catkowania 0 ~ 100%, jednostka 0.1%
100DH  [Offset wartosci kontroli proporcjonalnej, [0 ~ 100%, jednostka 0.1%
dla Ti=0
100EH |Ustawienie COEF (uzywane z podwdjng [0.01 ~99.99, jednostka 0.01
petla

sterowania wyjscia)

100FH |Ustawienie strefy martwej (uzywane z -99.9 ~ 999.9

podwaojng petla
sterowania wyjscia)

1010H [Histereza pierwszej grupy wyjsciowej -99.9~999.9

1011H  [Histereza drugiej grupy wyjsciowej -99.9~999.9




[druga grupa wyjsciowa

Wartos¢ wyjsciowa odczytywana i

1012H L apisywana z wyjécia 1 ednostka 0.1%, operacja zapisu dziata jedynie w trybie strojenia recznego
1013H Z\;)gisstij\?v\;vsaw;;tv;sé:cr;dgzytywana : lUednostka 0.1%, operacja zapisu dziata jedynie w trybie strojenia recznego
1016H \Wartos¢ regulacji temperatury 99.9 ~ +99.9. Jednostka 0.1
1017H JAnalogowe ustawienie dziesietne 0~3
101CH Wybor parametréw PID 0~5/AUTO
101DH \é\faDrtosc SV odpowiada wartosci Dziata tylko w dostepnym zakresie, jednostka: 0.1 skala
1020H JAlarm typu 1 Prosze zapoznac sie ze szczegétami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
1021H IAlarm typu 2 Prosze zapoznac sie ze szczegotami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
1022H IAlarm typu 3 Prosze zapoznac sie ze szczegotami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
1024H IGorny limit alarmu 1 Prosze zapoznac sie ze szczegétami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
1025H Dolny limit alarmu 1 Prosze zapoznac sie ze szczegotami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
1026H iGorny limit alarmu 2 Prosze zapoznac sie ze szczegotami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
1027H Dolny limit alarmu 2 Prosze zapoznac sie ze szczegoétami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
1028H iGorny limit alarmu 3 Prosze zapoznac sie ze szczegoétami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
1029H Dolny limit alarmu 3 Prosze zapoznac sie ze szczegotami z rozdziatu ,Wyjscia alarmowe”
102AH Odczytanie stanu LED b0: ALM3, b1: ALM2, b2: C, b3: °F, b4: ALM1, b5: OUT2, b6:0UT1, b7: AT
102BH lOdczytanie stanu przycisku b1: F2, b2: Gora, b3: Petla, b5: F1, b6: DAt, b7: Set, 0: wcisnij dolny przycisk
102CH Ustawienia stanu blokady
102FH Wersja Software V1.00 indicates 0x100
1030H Rozpocznij wzor 0~ 15

Pozostaty czas wyknania kroku [Tylko odczyt
1032H sekundy)

Pozostaty czas wyknania kroku [Tylko odcz
1033H minuty) y w y vt
1034H INumer wykonywanego kroku [Tylko odczyt
1035H INumer wykonywanego wzoru [Tylko odczyt
1036H Odczyt wartos$ci dynamicznej z [Tylko odczyt

Programowalnego kontrolera
1039H Zapis za pomocag komunikacji 0: Wytaczony (domysinie), 1: Wigczony

Wybor wyswietlania jednostki B B o o
103AH temperatury 0: °F, 1: °C / wejscie liniowe (domysinie)
103BH ustawienia AT 0: OFF (domysinie), 1: ON
103CH Ustawienia kontroli RUN/STOP s 0: STOP, 1: RUN (domysinie), 2:END (tryb programu), 3: HOLD (tryb programu)
101FH Rozpocznij krok 0~ 15

1200H~13FFH

Ustawienie 0~15 nastawy
temperatury (liczba parzysta)
Ustawienia wzoru 0~15 czasu
Fealizacji (liczba nieparzysta)

999 ~ 9999
Czas: 0 ~ 900 (1 minuta na skale)

1400H~140FH

IAktualna liczba ustawien kroku
Wewnatrz odpowiadajgcego wzoru

0 ~ 15 = N, wskazuje, ze ten wzoér jest wykonywany od kroku 0 do kroku N

1410H~141FH

Liczba cykli do powtdrzenia
Wykonania odpowiedniego
Wzoru

0 ~ 99 wskazuje, ze te wzor zostat wykonany 1 ~ 100 razy

1420H~142FH

Ustawienie numeru wzoru
potaczenia odpowiadajacego wzoru

0 ~ 15, 16 wskazuje koniec programu i pozostaje na obecnym kroku.17 wskazuje
koniec programu i realizacji. 0~15 wskazuje kolejny numer wykonywanego wzoru
Po wykonaniu biezgcego wzorca

Address Content Definition

1100H [Dostosowanie wzrostu temperatury

1101H Zakres filtra temperatury 7 akres filtra temperatury: 10~1000, jednostka: 0.01 “C, domyslnie: 100(1.0°C)
1102H Wspotczynnik filtra temperatury Ustawienie zasiegu: 0~50, domysinie: 8

1103H 0dwrécenie wyjscia Bit1: wyjscie 2, Bit0: wyjscie 1

1104H INachylenie wzrostu temperatury Uednostka: 0.1°C/min lub 0.1°C/sec (patrz adres komunikacji 1124H)

1105H Zdalny wybor typu wejscia 0: 0~20m A, 1: 4~20m A, 2: 0~5V, 3: 1~5V, 4: 0~10V




1106H

Kontrola AT

0: AT(automatyczne strojenie), 1: ST(strojenie reczne)

Ustawienie zdalnego odwrotnego

1107H Wwejscia 0: przod, 1: tyt
Bit3: rekord szczytu, Bit2: Wigczenie wstrzymania Bit1: Wyjscie odwrotne, Bit0:
1108H Alarm 1 wybér funkciji wigczenie trybu gotowosci
Bit3: rekord szczytu, Bit2: Wtgczenie wstrzymania Bit1: Wyjscie odwrotne, Bit0:
1109H Alarm 2 wybor funkciji wigczenie trybu gotowosci
Bit3: rekord szczytu, Bit2: Wigczenie wstrzymania Bit1: Wyjscie odwrotne, Bit0:
110AH Alarm 3 wybdr funkciji wigczenie trybu gotowosci
110BH Alarm 1 czas opdznienia wyjscia  |Jednostka: sekunda. Ustawienie zasiegu: 0~100sec
110CH Alarm 2 czas opdznienia wyjscia  |Jednostka: sekunda. Ustawienie zasiegu: 0~100sec
110DH Alarm 3 czas opoznienia wyjscia  |Jednostka: sekunda. Ustawienie zasiegu: 0~100sec
110EH Gorny limit wyjscia sterujgcego 1 |Zasieg: dolny limit wyjscia sterujgcego ~100%, jednostka: 0.1%
110FH Dolny limit wyjscia sterujgacego 1 |Zasieg: 0~goérny limit wyjscia sterujacego, jednostka: 0.1%
1110H Gorny limit wyjscia sterujgcego 2 |Zasieg: dolny limit wyjscia sterujgcego ~100%, jednostka: 0.1%
1111H Dolny limit wyjscia sterujacego 2  |Zasieg: 0~goérny limit wyjscia sterujacego, jednostka: 0.1%
1112H Programowaina temperatura Ustawienie zasiegu: 0~1000(100.0°C )
oczekiwania
1113H Programowalny czas oczekiwania [Jednostka: min. Ustawienie zasiegu: 0~900
. Jednostka: 0.1°C/min lub 0.1°C/sec--- (patrz adres komunikacji 1124H) Ustawienie
1114H Programowalne nachylenie wzrostu N
zasiegu: 0~1000
1115H Tryb testowania
Ustawienie gornej granic
1116H wienie 9 . .J granicy o Ustawienie pradu: 1skala=1uA, Ustawienie napiecia: 1skala =1mV
IAnalogowego liniowego wyjscia 1
Ustawienie dolnej i
1117H stawienie do he.J granicy - Ustawienie pradu: 1skala =1pA, Ustawienie napiecia: 1skala =1mV
IAnalogowego liniowego wyjscia 1
Ustawienie gornej granic
1118H wienie g . .J granicy _— Ustawienie pradu: 1skala =1uA, Ustawienie napiecia: 1skala =1mV
Analogowego liniowego wyjscia 2
Ustawienie dolnej i
1119H stawienie do .ne:-J granicy o Ustawienie pradu: 1skala =1pA, Ustawienie napiecia: 1skala =1mV
IAnalogowego liniowego wyjscia 2
Ustawienie gornej i
111AH RS aW|en|fe .gornej granicy Ustawienie pradu: 1skala =1pA
etransmisji
Ustawienie dolnej i
111BH stawieni dolnej granicy Ustawienie pradu: 1skala =1pA
Retransmisji
111CH Wybor eventu 1 0: OFF, 1: Run/Stop, 2: zmiana wa!‘toéci SV, 3: PID/tryb reczny, 4: przetgczenie
Na programowalny tryb wstrzymania
0: OFF, 1: Run/Stop, 2: zmiana wartosci SV, 3: PID/tryb reczny, 4: przetgczenie
111DH  Wyb6r eventu 2 7 RUnsiop, < zmiana warloscl fyb reczny, 4 przelgezent
Na programowalny tryb wstrzymania
111EH Wybor eventu 3 0: OFF, 1: Run/Stop, 2: zmiana wa!‘toéci SV, 3: PID/tryb reczny, 4: przetgczenie
Na programowalny tryb wstrzymania
1120H \Wybor trybu kontroli SV 0: Stata, 1: Nachylenie wzrostu, 2: Programowalne wejséie, 3: Zdalne wejscie
1121H Ustawienie zdalnej kompensacji Ustawienie zasiegu: -999~999
1122H Ustawienie zdalnego wzmocnienia |Ustawienie zasiegu: -999~999
1123H \Wybor dgdatnl/UJemny do zdalnego 0: Dodatnie, 1: Ujemne
sterowania
Przetgcz jednostke czasu
1124H nachylenia 0: min, 1: sec
1125H Kompensacja zimnego ztgcza 0: ON, 1: OFF
7arezerwowanie programowalnego |0: Brak, 1: Stan pracy jest zapisywany i bedzie kontynuowany przez poprzedni
1126H stanu pracy przy wytgczonym
zasialniu Status po wigczeniu zasilania
1127H \Wzmocnienie rozmyte Ustawienie zasiegu: 1~10
1128H Nieczutos¢ rozmyta Ustawienie zasiegu: 0.0~PB
Zapisanie programowalnych
1129H U P ) I, prog ) .W y 0:Brak, 1: Zapisanie ustawien w pamieci
stawien w pamieci
1182H CT1 czytana wartos$¢ Jednostka: 0.1A
1183H CT2 czytana wartos$¢ Jednostka: 0.1A

1. Format transmisji komunikacji: Kod polecenia: 03: odczytanie stéw, 06: zapisanie 1 stowa

Tryb ASCII

Komenda odczytu

STX
ADR 1
ADR 0
CMD 1

b b STX

‘0 ‘0 ADR 1
1’ 1’ ADR 0
‘o ‘o CMD 1

Odpowiedz komendy odczytu

Komenda zapisu Odpowiedz komendy zapisu

b b STX b b STX b b
‘0 ‘0 ADR 1 ‘0 ‘0 ADR 1 ‘0 ‘0
1’ 1’ ADR O 1’ 1’ ADR 0 1’ 1’
‘o ‘o CMD 1 ‘o ‘o CMD 1 ‘o ‘o




CMD 0 ‘3 ‘2 CMD 0 ‘3 ‘2 CMD 0 ‘6’ ‘5’ CMD 0 ‘c’ ‘5

1’ ‘0’ llo$¢ danych ‘0’ ‘0 v’ ‘0’ 1’ ‘0
Poczgtkowy 0 8 (liczone jako baijt) 4 2 Poczgtkowy o 8 Poczatkowy 0 €
adres danych ‘o q Poczatkowy o’ q adres danych ‘o q adres danych 0’ v
‘o o’ adres danych 90 e ‘a0 ‘o’ 90 ‘o
o o 1000H/081xH F o o P o F
llos¢ danych o o & T Zawart. danych 3 F Zawart. danych 3 F
(word/Bit) ‘0 ‘0’ ‘0’ ‘E’ ‘0 ‘E’ 0
‘2 ‘9’ Dana adresowana ‘0’ ‘8’ ‘0’ ‘8’ ‘0
LRC 1 ‘E’ ‘D’ 1001H ‘0’ LRC1 ‘F’ ‘E’ LRC1 ‘F ‘E’
LRCO ‘N ‘C’ ‘0’ LRCO ‘D’ ‘3 LRC 0 ‘D’ ‘3
END 1 CR CR LRC 1 ‘0’ ‘E’ END 1 CR CR END 1 CR CR
END 0 LF LF LRC O ‘3 ‘3 END 0 LF LF END 0 LF LF
END 1 CR CR
END 0 LF LF

LRC suma kontrolna:

Kontrola LRC jest suma dodang z “Address” do “Data content”. Na przyktad, 01H + O3H + 10+ 00H + O0H + 02H = 16H, nastepnie

wez dopetnienie z 2, EAH.

Tryb RTU

Komenda odczytu Odpowiedz komendy odczytu Komenda zapisu Odpowiedz komendy zapisu
ADR 01H |01H ADR 01H | 01H ADR 01H @ 01H ADR 01H | O1H
CMD 03H |02H CMD 03H ' 02H CMD 06H = 05H CMD 06H | 05H
Poczatkowy 10H | 08H llos¢ danych Poczatkowy 10H = 08H Poczatkowy 10H = 08H

(liczone w 04H & 02H
adres danych OOH 10H bajtach) adres danych | 01H = 10H | adresdanych | 01H | 10H
o 00H | OOH Poczatkowy 01H | 17H 03H @ FFH 03H | FFH

llo$¢ danych
(word/Bit) 02H  09H ?38%1‘;‘:;13"": F4H o1H Zawart.danych | oo, | ooy Zawart. danych | oqp | ooy
X
BB

CRC 1 COH ' H Danaadresowana 03H CRC 1 DDH @ 8FH CRC 1 DDH @ 8FH
CRCO CBH A9H 1001H 20H CRCO E2H ' 9FH CRCO E2H | 9FH

CRC 1 BBH 77H

CRCO 15H | 88H

CRC (Cykliczna kontrola nadmiarowa) jest uzyskiwana w nestepujacych krokach.

1. Zataduj do 16-bitowego rejestru FFFFH jako rejestr CRC.

2. Wykonaj wytgczng operacje OR pierwszego bajtu danych i niskiego bajtu rejestru CRC, umies$¢ wynik operacji z powrotem w
rejestrze CRC.

3. Przesunigcie bitow w prawo w rejestrze CRC i wypetnienie wysokich bitow “0”. Sprawdz usuniety najnizszy bit.

4. Jesli usuniety najnizszy bit to “0”, powtdrz krok 3. W przeciwnym razie wykonaj wytgczng operacje OR rejestru CRC i
wartosci AOO1H i umies¢ wynik operacji z powrotem w rejestrze CRC.

5. Powtorz kroki 3 i 4 dopoki 8 bitow (1 bajt) zostanie przesunietych w prawo.

6. Powtorz kroki 2 i 5 i oblicz wszystkie bity, aby uzyska¢ kontrole CRC.

Nalezy pamietac o kolejnosci wysytania wysokich/niskich bajtow w rejestrze CRC.



m \Wciecie panelu

Wzér Wciecie panelu(W * H ) Model Wociecie panelu (W * H)
4848 (DT320) 45mm * 45mm 7272 (DT330) 68mm * 68mm
4896 (DT340) 44.5mm * 91.5mm 9696 (DT360) 91mm * 91mm

» Podczas instalacji regulatora temperatury, nalezy zachowac pewng przestrzen otoczenia(jak pokazano ponizej) , aby zapewni¢
witasciwe chitodzenie oraz tatwe wyjmowanie akcesoriow montazowych.
o Co najmniej 60 mm miejsca z gornej i dolnej strony oraz 40 mm miejsca z lewej i prawej strony.

60mm

B Montaz i instalacja wspornika

Seria DT320:

Krok 1: Wsun kontroler przez wycigcie panelu.

Krok 2: Wt6z nakretke M3*0.5 do otworu w goérnej czesci wspornika montazowego i wtozy¢ Srube montazowg M3*0.5*30mm w
wspornik montazowy. Wiéz wspornik montazowy do rowka montazowego po prawej i lewej stronie sterownika i wepchnij
wspornik do przodu, az nie zatrzyma sig na $cianie panelu.

Krok 3: Dokre¢ $ruby na wsporniku, aby zabezpieczy¢ kontroler(Moment obrotowy $ruby powinien wynosi¢ od 0.4 do 0.5N.m ).

Seria DT330:

Krok 1: Wsun kontroler przez wycigcie panelu.

Krok 2: Wtéz nakretke M3*0.5 do otworu w goérnej czesci wspornika montazowego i wiozy¢ srube montazowg M3*0.5*30mm w
wspornik montazowy. W6z wspornik montazowy do rowka montazowego z gérnej i dolnej strony sterownika i wepchnij
wspornik do przodu, az nie zatrzyma sig na $cianie panelu.

Krok 3: Dokrec¢ $ruby na wsporniku, aby zabezpieczy¢ kontroler(Moment obrotowy $ruby powinien wynosic¢ od 0.4 do 0.5N.m ).




Seria DT340:

Krok 1: Wsun kontroler przez wycigcie panelu.
Krok 2: Wtéz nakretke M3*0.5 do otworu w gornej czesci wspornika montazowego i wtozy¢ srube montazowg M3*0.5*30mm w

wspornik montazowy. W6z wspornik montazowy do rowka montazowego z gornej i dolnej strony sterownika i wepchnij
wspornik do przodu, az nie zatrzyma sie na Scianie panelu.

Krok 3: Dokre¢ $ruby na wsporniku, aby zabezpieczy¢ kontroler(Moment obrotowy $ruby powinien wynosic¢ od 0.4 do 0.5N.m ).

i

Seria DT360:

Krok 1: Wsun kontroler przez wycigcie panelu.
Krok 2: Wtéz nakretke M3*0.5 do otworu w gornej czesci wspornika montazowego i wtozy¢ srube montazowg M3*0.5*30mm w

wspornik montazowy. W6z wspornik montazowy do rowka montazowego z gornej i dolnej strony sterownika i wepchnij
wspornik do przodu, az nie zatrzyma sie na Scianie panelu.

Krok 3: Dokrec¢ sruby na wsporniku, aby zabezpieczy¢ kontroler(Moment obrotowy $ruby powinien wynosic¢ od 0.4 do 0.5N.m ).

FEEEELEIERY

B Schematy potaczen i sSrodki ostroznosci

>
>
>

Dokre¢ sruby momentem obrotowym od 0.4 do 0.5N.m.
W celu unikniecia zaktécen sygnatu , zaleca sie, aby kabel zasilania i kabel sygnatowy przebiegaty oddzielnie.

Nalezy uzywac solidnych przewodéw od 14AWG/2C do 22AWG/2C. Maksymalnie 300V oraz temperatura pracy do105°C dla
wejsciowych pinéw zasilania.

Symbole ostrzegawcze & !\ 4 na obudowie wskazujg porty dla pindw wejsciowych zasilania 1 i 2. Jezeli zasilacz zostanie
podtgczony do innych portéw, kontroler zostanie spalony oraz moze dojs¢ do obrazen ciata lub pozaru.

Nalezy uzywac¢ wyjs¢ przekaznikowych w ramach obcigzenia znamionowego.W przeciwnym razie kabel oraz zacisk moga
nagrzac¢ sie na skutek przecigzenia. Jesli temperatura przekroczy 50°C, moze doj$¢ do spalenia kontaktu.

Nalezy uzywac¢ zaciskow maksymalnie 5.8 mm.

5.8mm

4 10O)5.8mm



® DC model wiring diagram
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® AC model wiring diagram
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DT320VA-V231; DT320CA-C231;
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® Prodcut Service
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If you need more temperature controller information and technical support, please contact following website:




http://www.deltaww.com/ to download and contact region service window.

Delta Electronics, Inc. 18 Xinglong Road, Taoyuan District, Taoyuan City 33068, Taiwan, R.O.C.



